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POWER ELECTRONICS SD700

SIMBOLOS DE SEGURIDAD

Para reducir el riesgo de lesiones personales, descarga eléctrica, incendio y dafios en el equipo, preste
atencion a las precauciones incluidas en este manual.

Este simbolo indica la presencia de un posible peligro, situaciones que
ALARMA podrian provocar lesiones importantes si se omiten las advertencias o se
siguen de forma incorrecta.

) Este simbolo indica la presencia de circuitos de energia peligrosos o riesgo
PRECAUCION de descargas eléctricas. Las reparaciones deben ser realizadas por
personal cualificado.

> >

Identifica riesgos potenciales que pueden ocurrir bajo ciertas condiciones.
Lea el mensaje asi sefializado y siga las instrucciones cuidadosamente.

Identifica riesgos de descarga eléctrica bajo ciertas condiciones. Preste
i} particular atencion al mensaje asi sefializado porque puede existir tension

peligrosa.

Edicion Marzo 2011

Esta publicacidn podria incluir imprecisiones técnicas o errores tipograficos. Periddicamente se realizan
cambios a la informacién aqui incluida, estos cambios se incorporaran en ediciones posteriores.

Si desea consultar la informacién mas reciente de este producto puede hacerlo a través de la web
www.powerelectronics.es 6 www.power-electronics.com donde podra descargar la Ultima version de este
manual.



http://www.powerelectronics.es/
http://www.power-electronics.com/
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

iIMPORTANTE!

= Las medidas de seguridad que se muestran en este manual tienen como objetivo ensefiarle a
utilizar el producto de forma correcta y segura asi como para evitar posibles accidentes o dafios a
bienes materiales.

= Los mensajes de seguridad aqui incluidos se clasifican como sigue:

& ALARMA

No quite la tapa mientras el variador esté alimentado o la unidad esté en funcionamiento.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No ponga el equipo en marcha con la tapa delantera quitada.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica debido a la alta tensién presente en los
terminales o debido a la exposicion de los condensadores cargados.

No quite la tapa excepto para revisiones periddicas o para el cableado de la unidad, incluso
aunque la tension de entrada no esté conectada.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

Tanto el cableado como las inspecciones periddicas deben ser llevadas a cabo al menos 10
minutos después de que la unidad haya sido desconectada de la alimentacién de entrada y
después de comprobar con un polimetro que la tensién de la DC Link esta descargada (por
debajo de 30VDC).

En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

Maneje los interruptores con las manos secas.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No use cable con el aislamiento dafiado.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No conecte los cables excesivamente apretados, tirantes o pellizcados.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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& PRECAUCION

Instale el variador sobre una superficie no inflamable. No deje cerca de él material inflamable.
En cualquier otro caso, existe riesgo de incendio.

Desconecte la entrada de potencia si el variador resulta dafiado.
En cualquier otro caso, puede provocar un accidente secundario o fuego.

Después de que se aplique la tension de entrada o después de quitarla, el variador permanecera
caliente todavia un par de minutos.
En cualquier otro caso, puede sufrir dafios en su cuerpo o quemaduras en la piel.

No le de tensidon a un variador dafiado o que le falten partes, incluso aunque la instalacion esté
completa.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No permita suciedad, papeles, virutas de madera, polvo, virutas metélicas o cualquier otro cuerpo
extrafio dentro del variador.
En cualquier otro caso, existe riesgo de incendio y accidente.

& ADVERTENCIAS

RECEPCION
» Los variadores de la Serie SD700 se suministran verificados y perfectamente embalados.

= Al recepcionar su envio, inspeccione el equipo. Si su embalaje presenta dafios externos, reclame
a la agencia de transportes. Si el dafio afecta al equipo, informe a dicha agenciay a POWER
ELECTRONICS: 902 40 20 70 (Internacional +34 96 136 65 57).

DESEMBALAJE

= Verifigue que la mercancia recibida corresponde con el albaran de entrega, los modelos y
nameros de serie.

= Con cada variador se suministra el manual de las Instrucciones de Manejo.

RECICLAJE

= El embalaje de los equipos debe ser reciclado. Para ello, es necesario separar los distintos
materiales que contiene (plasticos, papel, carton, madera, ...) y depositarlos en los contenedores
adecuados.

= Los residuos de aparatos eléctricos y electrénicos deben ser recogidos de manera selectiva para
Su correcta gestion ambiental.

CEM

= Este tipo de PDS (Power Device System) no esta previsto que se utilice en una red publica de
baja tension que alimente edificios para viviendas.

= Si se utiliza en una red de este tipo, es previsible que se produzcan interferencias de
radiofrecuencia.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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SEGURIDAD

= Antes de poner en marcha el variador, debe leerse este manual para conocer todas las
posibilidades de su equipo. Si le surge alguna duda, consulte con el Departamento de Atencion al
Cliente de POWER ELECTRONICS, (902 40 20 70 / +34 96 136 65 57) o cualquier agente
autorizado.

= Utilice gafas de seguridad cuando manipule el equipo con tensién y la puerta abierta.
= Manipule el variador de acuerdo al peso del producto.

= Realice la instalacion de acuerdo a las instrucciones dadas en esta guia.

= No deje cosas pesadas encima del variador.

= Compruebe que la orientacion de montaje es la correcta.

= No deje caer el variador ni lo exponga a impactos.

» Los variadores de la Serie SD700 disponen de tarjetas electronicas sensibles a la electricidad
estatica. Utilice procedimientos para evitarla.

= Evite instalar los variadores de la Serie SD700 en otras condiciones distintas a las descritas en el
apartado Caracteristicas Técnicas.

PRECAUCIONES DE CONEXION

= Para el correcto funcionamiento del variador se recomienda utilizar CABLE APANTALLADO en las
sefales de control.

= Ante la necesidad de realizar una PARADA DE EMERGENCIA, seccionar el circuito de
alimentacion.

= No desconecte los cables de alimentacién a motor (con la tension de alimentacion de potencia
conectada). Los circuitos internos del variador pueden dafiarse si la alimentacion de entrada se
conecta a los terminales de salida (U, V, W).

= Para tramos largos de conexionado, no se recomienda el uso de cable de tres hilos. Debido al
incremento de la capacidad de entre los cables, podria activarse la proteccion de sobrecorriente o
funcionar de forma incorrecta.

= No utilice baterias para la compensacién del factor de potencia, supresores de sobretension o
filtros RFI en la salida del variador, podrian dafiarse estos componentes o el propio variador.

= Los condensadores permanecen cargados alrededor de 5 minutos después de apagar el variador.
Compruebe siempre que el led de estado del BUS CC esté apagado antes de realizar ninguna
intervencion en el equipo.

PUESTA EN MARCHA

= Verifique todos los parametros durante la operacion. El cambio de los valores de los parametros
depende de la carga y de la aplicacion.

= Los niveles de tension y corriente aplicados como sefiales externas en los terminales deben ser
los adecuados a los datos indicados en el manual. De otro modo, el variador puede dafiarse.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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PRECAUCIONES EN EL MANEJO

= Cuando se seleccione la funcion de “Re-arranque Automatico”, respete las oportunas medidas de
seguridad para evitar cualquier tipo de dafio en caso de que se produzca un re-arranque repentino
del motor tras una emergencia.

= Latecla “STOP / RESET” del teclado del propio variador estara operativa siempre y cuando esta
opcién haya sido seleccionada. Por ello es necesario la instalacion de una seta de emergencia
externa al equipo y que pueda ser accionada por el usuario desde el puesto de trabajo.

= Si se resetea una alarma sin haber perdido la sefial de referencia (consigna), y se ha configurado
para que el equipo arranque tras resetear la alarma, es posible que se produzca un arranque
automatico. Compruebe que el sistema puede ser configurado asi, para evitar que pueda suceder
un accidente.

= No modifique o altere nada dentro del variador.

= Antes de empezar con el ajuste de parametros, reinicie todos los parametros para hacerlos
coincidir con el valor por defecto.

CONEXION TIERRAS

= El variador es un dispositivo sujeto a eventuales fugas de corriente. Conecte el variador a una
toma de tierra para evitar una posible descarga eléctrica. Sea prudente para evitar cualquier
posibilidad de sufrir dafios personales.

= Conecte Unicamente el borne de toma de tierra del variador. No utilice el armazon o tornilleria del
chasis como toma de tierra.

= El conductor de proteccién de tierra debera ser el primero en conectarse y el Ultimo en
desconectarse.

= El cable de tierra deberd tener la seccioén estipulada en la normativa vigente en cada pais.

= La tierra del motor se conectara al variador y no a la instalacion. Se recomienda que el cable de
tierra sea de una seccion igual o superior al conductor activo.

= Latierra de la instalacion se conectara al variador.

10 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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1. INTRODUCCION

La informacion expuesta en este manual hace referencia Unicamente a los pardmetros relacionados con
el software de la Macro de Bombas.

Para mas informacion acerca de los parametros y la programacién del variador SD700, refiérase al
‘Manual de Software y Programacion’.

Para mas informacion acerca del hardware del equipo y su instalacion, refiérase al ‘Manual de Hardware e
Instalacion’.

INTRODUCCION Y TECLADO DE CONTROL 11
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2. PANTALLAS DE VISUALIZACION Y
ESTADOS. GRUPO G0

2.1.

Pantallas SV.5 - Parametros Modificables

Este grupo no es sélo de visualizacion, existen ciertos parametros de ajuste. Los parametros de este
grupo descritos en la tabla siguiente son los que afectan a la macro de bombas.

Pantalla

Unidades

Descripcion

BMB Vmanu=+0.0%

% veloc. motor

Ajusta el valor de la referencia de velocidad manual LOCAL. Para detalles adicionales, ver
G25.1.3.

BOMB MR1=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 1 del PID. Multi-referencia 1. Para detalles adicionales, ver G25.1.5.

BOMB MR2=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 2 del PID. Multi-referencia 2. Para detalles adicionales, ver G25.1.6.

BOMB MR3=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 3 del PID. Multi-referencia 3. Para detalles adicionales, ver G25.1.7.

BOMB MR4=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 4 del PID. Multi-referencia 4. Para detalles adicionales, ver G25.1.8.

BOMB MR5=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 5 del PID. Multi-referencia 5. Para detalles adicionales, ver G25.1.9.

BOMB MR6=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 6 del PID. Multi-referencia 6. Para detalles adicionales, ver G25.1.10.

BOMB MR7=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 7 del PID. Multi-referencia 7. Para detalles adicionales, ver G25.1.11.

BOMB MR8=0.0%

% veloc. motor

Para ajustar la consigna local 8 del PID. Multi-referencia 8. Para detalles adicionales, ver G25.1.12.

T AutOFF=OFF horas Tiempo de Parada Automatica. Para detalles adicionales, ver G25.1.13.
TIME OFF=0FF min Muestra el tiempo restante para el paro automatico del sistema en minutos.
MAX fluj=1000l/s Unidades Ing. | Permite ajustar un nivel de flujo maximo, igual que en G25.10.2.
3 y
NIVEL rese=+100% A’dzlagggsr:fx Permite ajustar un nivel de reset para el algoritmo de control de flujo igual que en G25.10.4.
FLUJ DOR=0.0l/s Unidades Ing. | Permite ajustar un nivel de flujo para enviar al variador a dormir igual que en G25.4.11.

12
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2.2. Pantallas SV.8 — Control de Bombas

Pantalla Unidades | Descripcién
. Muestra el valor de la consigna del PID (izquierda) y también el valor del sensor que envia la
R=0.0Bar  0.0Bar Ud. Ingenier. sefial de realimentacion (de?echa). (e " !
Muestra el estado del variador durante el funcionamiento del control de bombas de acuerdo
a la siguiente tabla:
Estado Descripcion
REGL El equipo esta regulando en modo PID.
MANP El equipo est4 en modo manual protegido.
MANO El equipo estd en modo manual no protegido.
PAPR Se ha producido un paro (pausa) por alta presion segun los
datos leidos en la entrada analégica.
APRE Se ha producido un fallo por alta presion segun los datos
leidos en la entrada analdgica o en la entrada digital.
DFLU El variador se ha detenido (estado de Pausa) por deteccién
de No Flujo.
El variador ha disparado (estado de Fallo) por deteccion de
NFLU -
No Flujo.
PCAV El variador ha parado (estado de Pausa) por Cavitacién.
CAVI El variador ha disparado (estado de Fallo) por Cavitacion.
BAPR El variador ha disparado por fallo de baja presion.
El equipo ha disparado por fallo detectado en la entrada
REGL +0.0%+0.0% o/;;;]g? SAGU digital configurada como ‘Sin Agua’.
CICL El variador ha disparado por excesivos ciclos de arranque.
EAR| El variador ha disparado por fallo en equipo de riego
detectado en la entrada digital asi configurada.
FLUJ El variador esta limitando la velocidad para limitar el caudal.
OFF El variador ha recibido la orden de paro.
DORM El variador esta en modo dormir por no demanda de caudal.
FORZ El variador esta forzando la velocidad tras arrancar o parar
alguna bomba fija.
RAMP El equipo est4 realizando la rampa de consigna.
LLEN El variador esta trabajando a velocidad reducida para realizar
el llenado de tuberias.
COMP Se ha completado el tiempo de auto apagado y el variador se
ha detenido.
JOCK La bomba Jockey esta en marcha.
PRIM La Bomba Priming esta conectada.
FINP Fallo por interruptor de presion abierto.
Adicionalmente muestra la consigna en modo PID expresado en porcentaje y tras este, el
porcentaje de la realimentacién también en porcentaje.
Muestra el estado de las bombas fijas 1-3 de acuerdo a la siguiente informacion:
Estado Descripcion
OFF Bomba deshabilitada por teclado.
RDY Bomba lista para arrancar.
10FF 20FF  3OFF ON Bomba arrancada.
Bomba en fallo (la entrada que controla la sefial esta activa).
FLT Nota: Ver configuracion de entradas digitales en modo
Control de Bombas. Parametros relacionados G1.7, G4.1.4.
Muestra el estado de las bombas fijas 4-5 de acuerdo a la informacion descrita también para
40FF  SOFF las tres primeras.
CAUDAL = 0.0l/s Ud. Ingener. Muestra el valor actual leido por la entrada analégica o la entrada de pulsos donde esté

cableado el sensor.

PANTALLAS DE VISUALIZACION Y ESTADOS. GRUPO GO
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Pantalla Unidades | Descripcion
En las lineas de visualizacién del display, se puede seleccionar esta opcién, de modo que en
esa lineas, se mostraran los siguientes mensajes en funcion del estado actual del programa
de bombas:
Estado Descripcion
REGULANDO PID El equipo esta regulando en modo PID.
MANUAL PROTEGIDO El equipo esta en modo manual protegido.
MANUAL NO PROTEG El equipo estd en modo manual no protegido.
PARO ALTA PRESIN Se ha produoldo un paro por alt'a presién seguin los
datos leidos en la entrada analégica.
Se ha producido un fallo por alta presién segun los
FLLO ALTA PRESIN datos leidos en la entrada analdgica o en la entrada
digital.
El variador se ha detenido (estado de Pausa) por
DETECC.NOFLUJO deteccion de No Fluo.
SIN CAUDAL El varlado'r ha disparado (estado de Fallo) por deteccion
de No Flujo.
PARO CAVITACION El variador ha parado (estado de Pausa) por Cavitacién.
FALLO CAVITACION (E:l vz_arlaq‘or ha disparado (estado de Fallo) por
avitacion.
ESTADO PROGRMA FLLO BAJA PRESIN El van_ador ha FI|sparado por fallo de baja presién.
FALLO SIN AGUA El equipo ha disparado por fallo detectado en la entrada
BOMBAS digital configurada como ‘Sin Agua’.
FALLO POR CICLOS El variador ha disparado por Ciclos de arranque.
El variador ha disparado por fallo en equipo de riego
FLLO EQUIP RIEGO detectado en la entrada digital asi configurada.
LIMITANDO CAUDAL ‘I:EEIJ l\J/g;lador esta limitando la velocidad para limitar el
ORDEN DE PARO El variador ha recibido la orden de paro.

DORMIDO P. DEMANDA

El variador esta en modo dormir por no demanda de
caudal.

El variador esta forzando la velocidad tras arrancar o

FORZANDO VELOCID )
parar alguna bomba fija.
RAMPA CONSIGNA El equipo est4 realizando la rampa de consigna.
LLENANDO TUBERIA El varlador esta trabajando’a velocidad reducida para
realizar el llenado de tuberias.
Se ha completado el tiempo de auto apagado y el
COMPLETADO variador se ha detenido.
JOCKEY CONECTADA La bomba Jockey esta en marcha.

PRIMI CONECTADA

La bomba Priming (llenado aspiracion) esta conectada.

FALLO INT.PRESIO

Se ha abierto el interruptor de presion.

14
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3. DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE
DE PROGRAMACION

Los diversos parametros de que consta el SD700 se visualizan en forma de pantallas que a su vez se
organizan en grupos (G1, G2, G3, ...).

La mayoria de los parametros relativos al control de bombas se encuentran ubicados en el Grupo 25,
excepto los ajustes relativos a entradas y salidas que se encuentran en los grupos G4 y G8. También
existen ciertas pantallas de visualizacion incluidas dentro de los grupos de visualizacién SV.5 y SV.8
como se han descrito anteriormente.

Por tanto, a continuacion se incluyen todos los parametros de todos los grupos que afectan a la macro de

bombas.

3.1. Grupo 1-G1: Menu de Opciones

Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion ango ancion Marcha
Permite seleccionar funcionalidades adicionales. Si esta seleccionado BOMBAS,
aparecera disponible la funcionalidad extendida para el control de bombas G25.
El grupo de pantallas G25 permanecera oculto mientras el programa de bombas
no se haya activado.
Una vez seleccionado el programa de bombas, aparecera un caracter en la linea
superior del display, junto al estado del variador que indicara en todo momento
L que este programa de bombas est4 activo. La letra “b” en Espafiol y la letra “p”
7 PROG= ESTANDAR dGej .P7r(/) ggg’]gg'o" Egg’h*ﬂ'\é%R para Inglés / Alemén. sl
La mayoria de los parametros relativos al control de bombas se encuentran
ubicados en el Grupo 25, excepto los ajustes relativos a entradas y salidas que se
encuentran en los grupos G4 y G7.
También existen ciertas pantallas de visualizacion incluidas dentro de los grupos
de visualizacion SV.5y SV.8.
Para informacién adicional consulte el ‘Manual de Software y Programacion’ del
variador SD700.
3.1.1. Subgrupo 1.10 - $1.10: Eloader (Cargador de EEPROM)
Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto | Descripcién ango uncion Marcha
Al ajustar este valor a Si, comienza automaticamente la copia de parametros al
display, guardando asi la configuracién del variador.
Existe una sub-pantalla que muestra el proceso de carga:
g;;gr; Jsavar ] UPLOADING...100%
UPLOAD=N del variador al s Finalizado el proceso de carga, la pantalla vuelve automaticamente a la pantalla NO
display principal, ajustada por defecto a No.
Nota: Para proporcionar un funcionamiento 6ptimo, se deberan configurar las
entradas digitales destinadas a funciones de ‘PARO’ antes que cualquier otra
entrada digital destinada a cualquier otra funcion.
Al ajustar este valor a Sl, comienza automaticamente la copia de parametros
almacenados en el display al variador, modificando y programando asi los
G1.10.2/ Salvar parametros de este nuevo variador. Existe una sub-pantalla que muestra el
Ios.pa;émetros N proceso de carga:
DOWNLOAD=N del di DOWNLOADING ...100% NO
el display al S - -
variador. Fmallzado_es@e proceso de carga, la pantalla vuelve automéaticamente a la
pantalla principal, ajustada por defecto a No.
Nota: Antes de realizar la descarga, lea atentamente la nota referente a la
configuracién de entradas digitales en el Subgrupo [4.1]

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION
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3.2. Grupo 4 - G4: Entradas
3.2.1. Subgrupo 4.1 - S4.1: Entrada Digitales

La seleccion del programa de bombas requiere las siguientes consideraciones:

Existen una serie de opciones de configuracion disponibles cuando se encuentra activo el programa de
bombas, que pueden ser configuradas como en el programa estandar.

Sin embargo, a diferencia del programa estandar, cuando el programa de bombas esté activo, el variador
asumira que solo seran ajustables las opciones de cada entrada digital, desde la 50 a la 75 (para G4.1.5 a
G4.1.10) sin tener en consideracion el ajuste realizado en el parametro ‘G4.1.4 CONF ENTRDAS’, que las
ajusta por bloques (ver ‘Manual de Software y Programacién’ del SD700).

Esto quiere decir que el usuario configurar4 el programa de bombas a su medida seleccionando la
funcionalidad y las protecciones que necesite. Para una correcta configuracion de las entradas con el
programa de bombas activo, existe informacioén adicional en el apartado G25 Control de Bombas.

Nota: La seleccion del Programa de Bombas, y su posterior de-seleccion, hara que todas las Entradas
Digitales pasen a quedar configuradas en su opcion 00, sin uso, de modo que para un uso nuevo se hara
necesario volver a configurar de forma individual la funcionalidad de las mismas. De este modo se
garantiza un funcionamiento de la instalacién en condiciones seguras evitando que el hardware externo al
equipo pueda provocar ningun tipo de dafio.

Nota: Es conveniente configurar las entradas digitales para proporcionar un funcionamiento éptimo.
Se debe seguir el siguiente orden de ejecucion:
o Paso 1: Ajustar la entrada digital 1 a la opcién 50‘M.ARRANbomba.

o Paso 2: Si se requiere el uso de multireferencias en el PID, se debera realizar la
siguiente configuracién en el orden descrito: ajustar la entrada digital 2 a la opcién 63 °
MULTIREF PIN1’, la entrada digital 3 a 64 ‘MULTIREF PIN2’ y la entrada digital 4 a
65 ‘MULTIREF PIN3'.

o Paso 3: Una vez realizados los pasos uno y dos, ya se puede proceder con la
programacion de las funciones necesarias.
Nota: Las salidas digitales también se veran afectadas por la activacion del control de bombas

Para la seleccion de una bomba auxiliar se debe proceder del siguiente modo (si no desea
conectar la entrada de Fallo de las bombas auxiliares salte al paso 2 directamente):

o Paso 1: Ajustar cualquier entrada digital libre a las opciones ‘52 FALLO B.AUX1’, ‘53
FALLO B.AUX2’, ‘54 FALLO B.AUX3’, ‘55 FALLO B.AUX4’ 6 ‘56 FALLO B.AUX5’.

o Paso 2: Habilitar el control de la bomba en la pantalla correspondiente G25.9.1,
G25.9.2, G25.9.3, G25.9.4 y G25.9.5 respectivamente.
Para quitar la configuracién de esa bomba fija y liberar el relé para otro uso, hay que:

o Deshabilitar el control de la bomba en la pantalla correspondiente G25.9.1, G25.9.2,
G25.9.3, G25.9.4 y G25.9.5 respectivamente.
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Nota: Sigue en pagina siguiente.

POWER ELECTRONICS SD700
Parametro / Nombre / Rando Funcion Ajuste
Valor por defecto Descripcion g Marcha
Ademas de las opciones ya existentes para las entradas digitales (ver ‘Manual de
SW'y Programacion’ del SD700), al seleccionar el programa de bombas desde el
parametro G1.7, aparecen también disponibles las siguiente opciones de
configuracion:
G415/ _ .
: i OPC. DESCRIPCION FUNCION
5 ENTRAD DIG1=06 |Configuracionde | - g ;7 UNCIO
la Entrada Digital 50 M.ARRANbomMb Arranque del sistema en
Multifuncion 1 : ™8 | automatico. (NA).
Entrada de pulsos para el
51 PULSO CAUDAL | caudalimetro de lectura de caudal.
(NA).
52 FALLO B.AUX1 | Fallo Bomba Auxiliar 1. (NA).
53 FALLO B.AUX2 | Fallo Bomba Auxiliar 2. (NA).
54 FALLO B.AUX3 | Fallo Bomba Auxiliar 3. (NA).
55 FALLO B.AUX4 | Fallo Bomba Auxiliar 4. (NA).
G416/ 56 FALLO B.AUX5 | Fallo Bomba Auxiliar 5. (NA).
_ Configuracion de Arranque en manual con las
6 ENTRAD DIG2=00 la Entrada Digital 00a75 57 MAN PROTarrn | protecciones que el usuario habilite
Multifuncién 2 activas. (NA).
58 FLLALTAPRE | Fallo de Alta Presién. (NC).
59 FLL SINAGUA | Fallo Sin Agua. (NC).
60 FLL BJA PRES Conﬂguramon para detectar Baja
Presion. (NA).
Habilitada para conexion de un
61 SIN CAUDAL interruptor de caudal externo (todo / Sl
nada). (NC).
G417/ 62 FALLO RIEGO Habilitada para cgnexmnlde un fallo
) Configuracién de exterlno enlgl equlpg de.nego. (NA).
7ENTRAD DIG3=00 | " o i Digital 00a75 Configuracién del bit bajo, medio y
Multifuncion 3 alto respectivamente, para la
seleccion de multiples consignas de
63 | MULTREFPIN1 | pip, segun la tabla adjunta:
ENTRADAS DIGITALES o
ED(z) | ED(y) | ED(x) bl
=65 =64 =63
G25.1.5
0 0 O | MReft
G25.1.6
0 0 X MReR2
64 MULTREF PIN2 G2517
o | X O | ‘MRef3
G25.1.8
G418/ o A A
- Configuracién de X 0 0 G25.1.9
8 ENTRAD DIG4=00 la Entrada Digital 00a75 éMzngf%
Multifuncion 4 X 0 X ‘M_ééfﬁ’
MULTREF PIN G25.1.11
65 0] 3 X X 0 M Rei?
G25.1.12
X X X ‘M_Ref8'
Son Contactos NA.

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION
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Parametro / Nombre / Ran Funcién Ajuste
Valor por defecto Descripcion ango uncio Marcha
Nota: Viene de pagina anterior.
OPC. | DESCRIPCION FUNCION
G419/ Para seleccionar la segunda fuente
_ Configuracion de de referencia de velocidad o
9 ENTRAD DIG5=00 la Entrada Digital 00ars 66 MAN REF ALTE referencia alternativa, en manual. Sl
Multifuncion 5 (NA).
MANU NO Arranqqe en manual sin
67 PROTE protecciones, para arranque en
pruebas. (NA).
69 INTERR Deteccidn de la presion en red para
PRESIO el uso de la bomba Priming. (NA)
Cuando se active la entrada asi
configurada, el programa de
G4.1.10/ 70 ,(A:I(_)TNS PID bombas considerara la consigna de
_ Configuracion de PID alternativa segun lo ajustado en
10ENTRD DIG6=17 - Eirada Digital | 202 7° el parametro G25.2.2. (NA) Sl
Multifuncién 6
MACRO Alterna el modo de control en la
75 macro de bombas (ver funciones de
CTRLA
control remoto).
3.2.2. Subgrupo 4.4 — S4.4: Entrada de Pulsos
Pantalla Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion 2140 uneion Marcha
%
Is
3
Gadt/ i |Pamits seocsionarles unidedos da medidacon1 leer el caudal
Unidades del m ermite seleccionar las unidades de medi a con las que se va a leer el caudal.
1 uds Sensr=lis sensor de Ia m¥/m Nota: Para emplear esta entrada se debera disponer de un medidor de caudal S|
Entrada de I/h con salida de pulsos digitales con ancho de pulso superior a 50ms.
Pulsos m¥h Empleada para el algoritmo de limitacién de caudal. Ver $25.10.
m/s
m/m
m/h
_ G4.4.2/ Permite ajustar la cantidad de liquido por pulso recibido.
2 gl::‘lsT-L}gol”Fs’ULSO Configuracién 8 da ggzggl Por ejemplo, si el ajuste es '2PIs/s=100l/s', y el caudal actual es de 500I/s, se Sl
del caudalimetro ) recibirdn 5 pulsos/seg.
Permite ajustar el rango méximo del medidor de caudal. Se utiliza para calcular el
G4.4.3 / Rango nivel de reset del algoritmo de control de caudal.
3 Rng M=1000l/s maximo del 0a32760 |El % ajustado en G25.10.4 esta vinculado al valor que se ajuste aqui. S|
RANGO MAX CAUDAL |medidor de Ud. Caudal |Ejemplo: Si se ajusta un rango maximo de 100 uds 'G4.4.3=100", y se desea que
caudal el nivel de reset del algoritmo de caudal sea por debajo de 30uds, entonces hay

que ajustar 'G25.10.4=30%".
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3.3. Grupo 8 - G8: Salidas
3.3.1. Subgrupo 8.1 - $8.1: Relés de Salida

Parametro / Nombre / Rando Funcion Ajuste
Valor por defecto Descripcion g Marcha
Configura el funcionamiento de cada relé segun las diferentes opciones
disponibles (ver ‘Manual de SW y Programacién’ del SD700). Las opciones que
aparecen aqui son las que afectan a la macro de bombas.
OPC. DESCRIPCION FUNCION
El equipo conecta el relé para
28 BOMBA FIJA activar la bomba fija. Ver G25.9.1 a
G25.9.3.
Para periodos de baja demanda si
el variador esta dormido. Esta se
29 BOMBA detendra cuando se conecte la
JOCKEY )
bomba del variador o cuando
desaparezca la demanda.
G8.1.1/ Para llenar la aspiracién. Se
1 SEL RELE 1=02 Seleccion fuente | 00 a 32 30 BOMBA detendra cuando esté llena y Sl
de control Relé 1 SECUNDARIA | entonces arrancara la bomba
principal.
El relé conmutara dependiendo si el
equipo tiene condiciones para
CONDIC entraren modo dgrm|ro no. Una ]
31 vez el equipo esta parando, el relé
DORMIR -
vuelve a bascular. Esta funcién
actua junto con el parametro
(G25.4.28 (ver este parametro).
EL Relé se energiza cuando el
LLENADO estado de la macro es “Llenando
33 o g P
TUB. tuberias” para mas informacion véa
G25.7 LLENADO
G8.1.5/
5 SEL RELE 2=03 Seleccion fuente| 00a32 |Nota: Ver Funcién parametro G8.1.1. Sl
de control Relé 2
G8.1.9/
9 SEL RELE 3=05 Seleccion fuente| 00a32 |Nota: Ver Funcién parametro G8.1.1. Sl
de control Relé 3
3.3.2. Subgrupo 8.2 — S8.2: Salidas Analdgicas
Parametro / Nombre / Rando Funcién Ajuste
Valor por defecto Descripcion ‘ Marcha
La salida analégica 1 es programable segun una serie de opciones (ver ‘Manual
de SWy Programacion’ del SD700). Las que afectan a la macro de bombas se
describen a continuacion:
G8.2.1/ OPC. DESCR. FUNCION UNIDADES
" Sefial analdgica reflejo
1SALIDA ANG1=01 | Se8ccionmodo |5, 57 CAUDAL | delvalor de caudal leido . sl
de Salida 20 o %
Analogica 1 LEIDO por entrada analdgica o
de pulsos.
0V = Bomba OFF
MACRO _
27 BOMBAS 10V = Bomba_ON
Ver nota al pie.
G8.2.6/
Seleccion de la La salida analdgica 2 es programable segun se indica para la salida analdgica 1
6 SALIDA ANG2=02 fuelnte de Ia} _ 00a27 Ver parémero 'G8.2.1 SALIDA ANGT" Sl
salida anal6gica
2

Nota: La opcién 27 no es seleccionable directamente por el usuario para ninguna salida analdgica. Esta opcion es

automaticamente adjudicada por el programa para la Salida Analégica 1 cuando el usuario habilite la Bomba Fija 4,y
se seleccionara automaticamente para la Salida Analégica 2 cuando el usuario habilite la Bomba Fija 5. Para ambas
salidas, la configuracion sera siempre de 0 a 10V, donde 0V indica Bomba a OFF y 10V implica Bomba conectada.
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3.4. Grupo 12 - G12: Auto Reset

Parametro / Nombre / 5 Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion ango uncion Marcha
Esta funcion resetea automaticamente la unidad tras un fallo.
OPC. FUNCION
N=NO Deshabilita la funcion de reset automatico.
S=8I Habilita la funcién de reset automatico.
1 AUTO RESET=N gg;t I Auto g Activada esta funcion, se resetearan los fallos programados en G12.5 a G12.8. S|
A Precaucion: La funcion de Auto Reset puede provocar arranques
automaticos inesperados. Antes de activar esta funcion asegirese de que la
instalacién cumple los requisitos necesarios para ser configurada de este modo
sin que existan dafios personales o materiales.
G12.2 / Nimero Permitfe ajustar el nimero de intentos de reset que realizara el variador en caso
2 N° INTENTOS=1 dei .tentos de 1a5 después de que se produzca un fallo. Este parametro y el ‘G12.4 T RESET’, S|
MAX NUM INTENTOS Ae n desempefian la funcién de controlar al variador, para que ejecute la funcién de
uto Reset
auto reset de forma segura.
_ G12.3 / Tiempo
3 II:;’T)TENSTES_ 5RSESET deretardo antes | 5a120s |Permite ajustar el tiempo que transcurre entre un fallo y su rearme. Sl
del Auto Reset
Permite ajustar un tiempo, transcurrido el cual, el contador de intentos de Auto
Reset se pondra a 0.
) Se pueden contemplar dos situaciones:
dG;fé:ét-zirpo a) El tiempo de reset del contador transcurre antes de que el variador realice el
4 T RESET=15min contador de 12 60min namero de intentos de Auto Reset ajustado en el parametro G12.2. En este caso, S|
TIEMP DESACTIVAC |. el contador se pondra a 0.
intentos Auto . . . . . .
Reset b) El variador realiza el nimero de intentos de Auto Reset sin conseguir arrancar
antes de que transcurra el tiempo de reset del contador de intentos. En este caso,
se mantiene el fallo y el temporizador de reset del contador de intentos mantiene
el valor de tiempo en el que sucedié el Ultimo intento fallido de reset.
Si se habilita la seleccion de auto-reset, el equipo considerara los fallos
programados aqui como reseteables de forma automatica. El ajuste es individual.
G125/ Los fallos que afectan a la macro de bombas aparecen a continuacion. Para ver
5F1 AUTO RST=0 Seleccion del 0a25 |elresto de fallos reseteables de forma automatica, ver ‘Manual de SW'y Sl
fallo 1 a resetear Programacion’ del SD700.
OPC. DESCRIPCION FUNCION
1 TODOS LOS Todos los fallos se pueden resetear
FALLOS automaticamente.
G12.6/ 17 65 PRESION Resetea el fallo F65, presion
6 F2 AUTO RST=0 Seleccion del 0a25 MIN minima. Sl
fallo 2 a resetear 18 66 PRESION Resetea el Fallo F66, presion
MAX maxima.
19 67 SIN AGUA Resetea el fallo F67, sin agua.
23 68 Resetea el fallo F68, fallo de
CAVIT/SUBCAR | Cavitacion / Subcarga.
G12.7/ 24 69 DETEC Resetea el Fallo F69, fallo ‘Sin
7 F3 AUTO RST=0 Seleccion del 0a25 FLUJO Flujo'. Sl
fallo 3 a resstear 25 | o or | ReseteaelFallo F70, falo imigador
& Precaucion: A la hora de seleccionar los fallos que podran ser
reseteados, prestar atencion cuando se seleccione la opcién 1 ‘Todos los fallos’,
G12.8/ ya que al permitir su reset se esta eliminando las protecciones del equipo y del
8 F4 AUTO RST=0 Seleccion del 0a25 |motor. No se recomienda seleccionar dicha opcién de forma permanente y sin Sl

fallo 4 a resetear

supervision, ya que un intento de resetear un fallo interno en el equipo puede
producir serios dafios en el mismo.
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3.5. Grupo 13 - G13: Histérico de Fallos

Parametro / Nombre / 5 Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion ango uncion Marcha
1FOSINFALLOS  (ST31/RedSt0 | o S )
ULTIMO FLL=FXX El primer parametro de este grupo permite visualizar la informacion del dltimo
fallos fallo y ademas servira como primer registro del histérico de fallos.
El variador muestra esta pantalla en caso de producirse un disparo por fallo del
equipo. Manteniendo pulsada la tecla dos segundos aproximadamente, se
2 FO SIN FALLOS G13.2'/ Rggistro accede a la informacién extendida que muestra el orden de fallo: ULTIMO
QUINTO FLL=FXX 2 de histérico de - FLL=Fxx (cuando el fallo sea corregido). El equipo se rearma pulsando la tecla -
fallos STOP-RESET del display o utilizando un reset externo si lo hubiera.
Determinados fallos pueden rearmarse automaticamente usando el Auto Reset
(Ver grupo G12).
) Una lista de los seis Ultimos fallos, en orden de acontecimiento, se muestra en
3 FO SIN FALLOS G13.3 / Registro este grupo, con el fallo mas reciente en primer lugar (G13.1). Cada vez que se
CUARTO FLL=Fxx |° de historico de - produce un fallo, el variador lo muestra en la pantalla G13.1, desplazando el fallo | -
fallos anterior a la siguiente posicién en el registro de fallo (G13.2). El resto de fallos
almacenados bajaran una posicion. EI mensaje de fallo mas antiguo (G13.6) se
perdera.
4F G13.4 / Registro Manteniendo pulsada la tecla dos segundos aproximadamente, se accede a
0 SIN FALLOS o ) - !
TERCER FLL=FXX 4 de historico de - la informacion extendida que muestra el orden de fallo: -
fallos QUINTO FLL=Fxx hasta PRIMER FLL=Fxx
En la tabla siguiente se muestran los fallos que afectan a la macro de bombas.
. Para ver el resto de fallos, ver ‘Manual de SW y Programacion’ del SD700:
G13.5/ Registro
SFOSIN FALLOS 5 de histérico de - -
SEGUNDO FLL=FXX COD | FALLO COD | FALLO
fallos 65 | F65PRESIONMIN | 69 | F69 DETEC FLUJO
66 F66 PRESION MAX 70 F70 F.IRRIGADOR
67 F67 SIN AGUA 7 F71 FLL CICLO
; F72 PARADA
6 FO SIN FALLOS g;zgl/s Eﬁiftéz ) 68 | FEBCAVITISUBCAR | 72 | Lyicra )
PRIMER FLL=FXX
fallos
OPC. FUNCION
G13.7/ Borrar N N=NO Funcién deshabilitada.
7 BORRAR FALLO=N histc';rico de fallos S Borra el historico de fallos (los ultimos seis fallos). Sl
S=SlI La pantalla volvera al valor por defecto ‘NO’ una
vez eliminados todos los fallos.
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3.6. Grupo 25 - G25: Control de Bombas

Grupo de parametros accesible siempre que 'G1.7 PROG = BOMBAS'.

3.6.1. Descripcion General del Programa de Bombas.

El propdsito de esta funcionalidad es permitir un completo control de los sistemas de bombeo con
variadores SD700, empleando para ello la menor cantidad de elementos periféricos de mando y
maniobra posible. El programa integra por tanto opciones que permitiran controlar el proceso
adecuadamente eliminando la maxima aparamenta auxiliar tal como temporizadores, relés,
autématas, etc.

Este programa estd pensado para controlar al propio variador y a la vez controlar hasta 5
bombas fijas auxiliares, existiendo ademas la posibilidad de que una de las bombas actie como
bomba Jockey (funcionara solo en condiciones de muy baja demanda cuando el variador esté
durmiendo) o bomba Priming (funcionara para el llenado de la aspiracion si el sistema lo
necesita).

3.6.2. Modos de Operacion.

Existen tres modos de operacién basicos:

*» Modo Manual Protegido: Debe ajustarse una entrada en modo Automatico y otra en modo
Manual Protegido. Ambas deben estar cerradas para arrancar. En este modo de
funcionamiento las protecciones del sistema estan operativas (por ejemplo, alta presion,
cavitacion, etc.). Existe una fuente de referencia de velocidad principal y también una
alternativa, seleccionable por entrada digital.

* Modo Manual No Protegido: Es un modo de funcionamiento pensado para puesta en
marcha y pruebas. En principio no esta pensado para funcionamiento permanente en tanto
que las protecciones no estén operativas. Existen dos posibilidades para configurar este
modo:

o Modo manual no protegido con control exclusivo desde teclado.
o Modo manual no protegido con control por entradas digitales.

Existe una fuente de referencia de velocidad principal y también una alternativa,
seleccionable por entrada digital.

* Modo Bombas: El variador trabajara en regulacion con todas las funciones disponibles y
todas las protecciones operativas.

3.6.3. Descripcion General de las Protecciones.

Con el programa de bombas activo, el variador respondera de tres formas diferentes en funcién
de las protecciones activas:

» Fallos del Variador (Programa Estandar): Se engloban aqui los fallos del variador o de la
instalacion configurados desde el programa estandar del mismo. En cualquiera de estos
casos, el motor controlado por el variador se detendra seguido de las bombas fijas y el
display mostrara el fallo correspondiente.

= Pausa del Programa de Bombas: Determinadas protecciones pueden ser configuradas
para detener el variador de modo temporal sin disparar por fallo. Para todas ellas existe un
Unico tiempo de arranque tras esta pausa, que comenzara a contar una vez que la causa
gue produjo la pausa desaparezca. Las protecciones configurables de este modo son:

o Alta Presién: Configurable en modo Pausa o en modo Fallo. Si se ajusta a Pausa, el
mensaje visualizado serd ‘PARO ALTA PRESIN’ mientras que si se ajusta a Fallo, el
mensaje sera ‘F66 PRESION MAX'.

o No Flujo: Configurable en modo Pausa o en modo Fallo. Si se ajusta a Pausa, el
mensaje visualizado serd ‘DETECC. NO FLUJO’ mientras que si se ajusta a Fallo, el
mensaje sera ‘F69 DETEC FLUJO'.
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o Cavitacion: Configurable en modo Pausa o en modo Fallo. Si se ajusta a Pausa, el
mensaje visualizado sera ‘PARO CAVITACION’ mientras que si se ajusta a Fallo, el
mensaje sera ‘F68 CAVIT/SUBCAR'.

Nota: Las pausas no son fallos, por consiguiente no generaran un cédigo de fallo ni
seran almacenadas en el histérico de fallos.

» Fallos del Programa de Bombas: Se engloban aqui los fallos del variador o de la
instalacion configurados desde el programa de bombas. En cualquiera de estos casos, el
motor controlado por el variador se detendra seguido de las bombas fijas y el display
mostrara el fallo correspondiente. Estos fallos se trataran de la misma forma que los fallos
genéricos, algunos de ellos son:

o Fallo Alta Presion: Puede ser provocado a través de una entrada digital configurada a
tal efecto o bien por comparacién de los datos recibidos a través de una entrada
analdgica que seran comparados con los ajustes realizados en los parametros
G25.6.11 a G25.6.13. El display visualizara ‘F66 PRESION MAX'.

o Fallo Baja Presion: Posible rotura de tuberias. El display visualizara ‘F65 PRESION
MIN’.

o Fallo Sin Agua: Especialmente util en el empleo de sondas de nivel de los pozos. El
display visualizara ‘F67 SIN AGUA'.

o Fallo Ciclo de Arranque Corto: Producido cuando el variador intenta arrancar antes
de que el tiempo establecido entre una parada y un arranque haya expirado. Para
informacién adicional, ver G25.6.20. En este caso, el display visualizara ‘F71 CICLO
REPETI'.

o Fallo de Equipo de Riego: Producido por una entrada digital que haya sido
configurada a tal efecto. El display visualizara ‘F70 F. IRRIGADOR'.

o Fallo No Flujo: Producido por una entrada digital que haya sido configurada a tal
efecto. El display visualizara ‘F69 DETEC FLUJO'.

o Cavitacion: Producido por un trabajo en condiciones de subcarga. El display
visualizara ‘F68 CAVIT/SUBCAR'.

o Interruptor de Presion: (So6lo con bomba Priming). El interruptor de Presion se ha
abierto fuera del tiempo permitido indicando una pérdida de presién subita. El display
mostrara ‘F72 INTR PRESION’.

3.6.4. Configuracion para las Entradas.

A nivel de configuracion de las entradas, es necesario tener en cuenta algunas consideraciones
gue ayudaran a la correcta configuracion del sistema.

= Entrada digital para la adquisicion del caudal por contador de pulsos.

Cualquier entrada digital puede ser configurada en esta opcion ‘51 PULSO CAUDAL’. Los
parametros de ajuste del caudalimetro se encuentran en el subgrupo G4.4 Entrada de
Pulsos.

El caudal leido puede ser utilizado para limitar caudal, ver subgrupo G25.10 Algoritmo de
Limitacién de Caudal. Se puede configurar una salida analdgica para reflejarlo (si se ajusta
la opcion '20 CAUDAL LEIDQO’), para tratar esta sefial en un autdmata o incluso para volverla
a conectar al variador como sefial de realimentacion para el modo PID sin necesidad de usar
convertidores externos de pulsos a 4-20mA.

= Programacion de las entradas.

Existen una serie de opciones de configuracion disponibles cuando se encuentra activo el
programa de bombas, que pueden ser configuradas como en el programa estandar.

Sin embargo, a diferencia del programa estandar, cuando el programa de bombas esté
activo, el variador asumira que solo seran ajustables las opciones de cada entrada digital
desde la 50 a la 69 (para G4.1.5 a G4.1.10) sin tener en consideracion el ajuste realizado en
el pardmetro ‘G4.1.4 CONF ENTRDAS’, que las ajusta por bloques.

Esto quiere decir que el usuario configurara el programa de bombas a su medida
seleccionando la funcionalidad y las protecciones que necesite.

Las opciones de configuracion de las entradas, tanto las del programa estandar como las
relativas al programa de bombas han sido detalladas en el correspondiente apartado G4.1
Entradas Digitales.
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3.6.5. Reglas de Configuracion para las Entradas.

Es necesario tener en consideracion las siguientes reglas para una correcta configuracion de las
entradas digitales cuando se trabaje con el programa de Bombas activo:

* Regla de Exclusion Mutua:
o Si el programa de bombas esta desactivado, el usuario solo podra configurar opciones

de la 0 a la 24 para las entradas digitales, opciones pertenecientes a funcionalidades
del programa Estandar.

o Si el programa de bombas esta activado, el usuario solo podra configurar opciones de
la 50 a la 75 para las entradas digitales, opciones pertenecientes a funcionalidades del
programa de Bombas.

* Regla del Terminal de Arranque de Sistema (Automatico):

Para asegurar el arranque y parada del sistema, el usuario debera configurar en primer lugar
cualquier entrada digital como opcién ‘50 M.ARRANbomba’. De otro modo, el sistema no
permitira configurar ninguna opcién. Hecho esto se puede seguir configurando el resto de
entradas digitales como sea necesario (respetando las reglas de configuracion).

* Regla parala Seleccion de Multiples Consignas:

Con el programa de Bombas, es posible trabajar con hasta 8 consignas de regulacion en
modo PID (ajustables en G25.1.5 hasta G25.1.12). Para ello se emplean hasta 3 entradas
digitales configuradas con las opciones 63, 64 y 65. Es necesario tener en cuenta que:

o No se podra configurar una Entrada Digital como opcién ‘64 MULTREF PIN2’ si no hay
previamente otra configurada como opcién ‘63 MULTREF PIN1’.

o No se podra configurar una Entrada Digital como opcion ‘65 MULTREF PIN3’ sin no
hay previamente otras dos configuradas como opciones ‘63 MULTREF PIN1’ y ‘64
MULTREF PIN2'.

= Regla parala Selecciéon / Deseleccion de Bombas Auxiliares:
Para la seleccion de una bomba auxiliar se debe proceder del siguiente modo:
o Ajustar cualquier entrada digital libre a las opciones ‘52 FALLO B.AUX1’, ‘63 FALLO
B.AUX2', ‘54 FALLO B.AUX3’, ‘55 FALLO B.AUX4’ 6 ‘56 FALLO B.AUX5’.
o Habilitar el control de la bomba en la pantalla correspondiente G25.9.1, G25.9.2,
G25.9.3, G25.9.4 y G25.9.5 respectivamente.
Para quitar la configuracién de esa bomba fija y liberar el relé para otro uso, hay que:

o Deshabilitar el control de la bomba en la pantalla correspondiente G25.9.1, G25.9.2,
G25.9.3, G25.9.4 y G25.9.5 respectivamente.

3.6.6. Configuracion de las Salidas.

A nivel de configuracidn de las salidas, es necesario tener en cuenta algunas consideraciones
gue ayudaran a la correcta configuracion del sistema.

= Salidas digitales.
Existen otras opciones de configuracion de las salidas que estan disponibles solo para el
programa de bombas y no el programa estandar: '’28 CONTROL DE BOMBAS’, '29 BOMBA
JOCKEY' y 30 BOMBA PRIMING’. La informacion necesaria ha sido detallada en el
correspondiente apartado G8.1 Salidas Digitales.
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= Salidas analdgicas.

Podran ser utilizadas las opciones previstas en el programa estandar, mas la opcion '20
CAUDAL LEIDO’, que podra ser configurada para entregar el caudal leido en cualquiera de
los formatos de las salidas analdgicas.

o Ejemplo 1 de configuracion de la salida analégica como caudal leido.

Si los datos del caudalimetro configurado en G4.4 son:
Unidades: litros
Pulsos / segundo: 100l/s
Rango maximo: 1000 litros
Ajuste de la salida anal6gica:
Formato: 0-10v
Rango Minimo: 0
Rango Maximo: 100%
Para un caudal leido de 500 litros, la salida analdgica sera:

y Lectura*10V 50010 5\
RangoMaximo 1000

o Ejemplo 2 de configuracion de la salida analégica como caudal leido.
Si los datos del caudalimetro configurado en G4.4 son:

Unidades: litros
Pulsos / segundo: 100l/s
Rango maximo: 1000 litros

Ajuste de la salida analdgica:
Formato: 4 — 20mA
Rango Minimo: 0
Rango Maximo: 100%

Para un caudal leido de 500 litros, la salida anal6gica seré:

x=||—ectra ). g0 47)va=|[ 22X |u16]+4=12mA
RangoMaximo 1000

Adicionalmente existe la opcién 27, que no es seleccionable directamente por el usuario
para ninguna salida analdgica. Por el contrario, esta opcidbn es automaticamente
adjudicada por el programa para la Salida Analégica 1 cuando el usuario habilite la bomba
Fija 4, y se seleccionard automaticamente para la Salida Analdgica 2 cuando el usuario
habilite la Bomba Fija 5. Para ambas salidas, la configuracion sera siempre de 0 a 10V,
donde 0V indica Bomba a OFF y 10V implica bomba conectada.
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3.6.7. Subgrupo 25.1 — $25.1: Consignas

Parametro / Nombre / R Funci Ajuste
Valor por defecto | Descripcién ango uncion Marcha
Permite seleccionar el modo de control segln la tabla adjunta:
OPC. DESCRIPCION FUNCION
Pensado para puestas en marcha y
pruebas. No esta pensado para
funcionamiento permanente ya que
las protecciones no estan
habilitadas. En este modo el display
0 MANUAL visualizara ‘MANUAL NO PROTEG’
1 MODO CONTROL=1 d625.1.1 / Modo 0a1 Con gsta opcion se tiene que si
e control trabajar desde teclado, pero la
referencia puede seleccionarse por
entrada analdgica o por teclado.
El variador arrancara en modo
Control de Bomba. Seleccion de
1 AUTOMATICO | funcionamiento automatico en
regulacion (permite controlar
caudal, presion).
Permite seleccionar la fuente que sera la referencia manual de velocidad cuando
la entrada digital configurada como ‘MANUAL PROTEGIDO’ o la de ‘MANUAL
(S;ezlzgcﬁ') :] fuente LOCAL |NO PROTEG' estén cerradas, conforme a la tabla adjunta:
. EA1 OPC. FUNCION
ZREFR MAN = LOCAL ggrseﬁiﬁézchn EA2 LOCAL Control de velocidad introducido por teclado Si
manual EA1 Referencia desde Entrada Analdgica 1
EA2 Referencia desde Entrada Analdgica 2
Se ajusta como % de la velocidad del motor.
Este parametro permite ajustar el valor de la referencia de velocidad en modo
manual (protegido o no) tanto si la referencia de velocidad es principal como si
G25.1.3/ Valor es altelrnativa, siempre que hat_)ler_nos de modq LOCAL. Es posible por tanto
de referencia de seIegcpnar como refergnaa principal de v_elomdad en G25.1.2 una entrada
3 VEL MAN=+0.0% velocidad para -250% a |analdgica (EA1) y configurar una referencia glternatlva de velocidad porlt(?clado S|
VELOCIDAD MANUAL fuente LOCAL en +250% [en G25.1.4 ajustando es}e a'LOCAL'. Porejgmplo, cugndo la entr;da digital
manual conﬁgurat_ia como Vglomdad M_anual Alternativa se active, la velocidad de la
bomba principal sera el valor ajustado en este pardmetro por teclado. Esta
funcionalidad es intercambiable entre principal y alternativa indistintamente, es
decir, podemos elegir la referencia principal como entrada analdgica y la
alternativa por teclado y viceversa.
Permite seleccionar la fuente para la referencia alternativa de velocidad entre
G25.1.4/ teclado (LOCAL) o alguna de las entradas analégicas, segun la tabla adjunta:
Seleccion fuente
: LOCAL
ara referencia OPC. FUNCION
4 REFa MANSLOCAL ze velocidad Eﬁ; LOCAL Control de velocidad introducido por teclado NO
alternativa en EA1 Referencia desde Entrada Analdgica 1
manual EA2 Referencia desde Entrada Analdgica 2
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Parametro / Nombre / Rando Funcion Ajuste
Valor por defecto Descripcion g Marcha
_ G25.1.5/
5C%I?§réﬁ(kofgéAL1 Consigna local 1 En caso de trabajar con una Unica consigna local en modo PID, sera el valor Sl
del PID ajustado en G25.1.5.
6 M Ref2=0.0B G25.1.6/ La velocidad aplicada en cada caso dependera del estado de activacion de las
C6N§IG;I A L;(r: AL2 Consigna local 2 entradas digitales configuradas con las opciones '63 MULTREF PIN?’, ‘64 Sl
del PID MULTREF PIN2’y '65 MULTREF PIN3'".
7 M_Ref3=0.0Bar gg:s? 31; local 3 La asignacion se realiza segun la tabla adjunta: S|
CONSIGNA LOCAL3 | I'53
8 M Refd=0.08ar (;25.1 8/ _ENTRADAS IEIGITALES _ REFERENCIA PID
CONSIGNA LOCAL4 |Consignalocal4 | oo ED(z)=65 | ED(y)=64 | ED(x)=63 Sl
del PID ?J " 0 0 0 G25.1.5 M_Reft’
0 0 X G25.1.6 ‘M_Ref2’
9 M_Ref5=0.0Bar 225'1.'9/ local 5 Ingenieria 0 X 0 G517 ‘M_Ref3‘ S|
CONSIGNA LOCAL5 | z°nsignafoca L MLRe
del PID 0 X X G25.1.8 ‘M_Ref4’
_ G25.1.10/ X 0 0 G25.1.9 ‘M_Ref5’
! gyﬁggﬁffg&m Consigna local 6 X 0 X 525.1.10 M_Ref6’ Sl
del PID X X 0 G25.1.11 ‘M_Ref?’
— del PID Nota: Es posible trabajar con las siguientes unidades %, I/s, m/s, l/min, m%min,
G25.1.12/ Ilh, mh, m/s, m/min, m/h, Bar, KPa, Psi, m, °C, °F, °K, Hz, rpm. Depende de las
12 M_Ref8=0.0Bar . ’ -
CONSIGNA LOCALS dC;n;:gDna local 8 unidades del sensor utilizado. Sl
Se puede ajustar un tiempo, transcurrido el cual, el variador se detendra de forma
automatica. Una vez ajustado este tiempo de parada automatica, comenzara a
transcurrir inmediatamente y una vez transcurrido el variador se detendra. En ese
momento el valor del parametro pasa automaticamente a OFF y el estado del
G25.1.13/ programa de bombas cambiara a ‘COMPLETADO'. Si se desea que el variador
13 T AutOFF=0FF Tiempo de OFF, vuelva a detenerse de forma automatica, se debera ajustar de nuevo el tiempo de S|
TIEMP PARO AUTOM |Parada 0.1299.9h [parada.
Automatica Hay dos pardmetros de visualizacion relacionados con este parametro que son:
‘SV5.22 T AutOFF= OFF’ que no es otro que el propio G25.1.13, llevado al grupo
de visualizacion SV5.
‘SV5.23 TIME OFF= OFF’ que muestra el tiempo restante para el paro automatico
del sistema en minutos.
_ |G25.1.14/ o Lo .
14 Control Comms = S Para poder arrancar y parar desde comunicaciones, bien via bus de campo o via
Control de . P Sl
N G . N Modem GSM (con display gréfico).
omunicaciones
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3.6.8. Subgrupo 25.2 — S$25.2: Ajuste PID

Parametro / Nombre / R Funcid Ajuste
Valor por defecto | Descripcion ango gncion Marcha
Selecciona la fuente de entrada para introducir la consigna del PID. Ver la tabla
62524 /Fuente | LOCAL  [“S"*E FONCIGN
1 CONS PID=LOCAL - \de consigna del | £/ LOCAL | Control de velocidad introducido por teclado NO
EA1 Referencia desde Entrada Analdgica 1
EA2 Referencia desde Entrada Analdgica 2
Selecciona la fuente de entrada para introducir la consigna alternativa del PID.
G25.2.2 / Fuente oc Ver la tabla siguiente:
2COPIDal=LOCAL |de consigna Lo oPC FUNCION ‘o
alternativa del EA? LOCAL Control de velocidad introducido por teclado
PID EA1 Referencia desde Entrada Analdgica 1
EA2 Referencia desde Entrada Analdgica 2
Selecciona la fuente de entrada para introducir la sefial de realimentacion del
G25.2.3 / Fuente EA1 sistema. g;rctabla Slgu'irl]:ﬁ'cmN
3 RLM PID=EA2 realimentacion EA2 - n - — NO
del PID PULSOS EA1 Realimentacion desde Entrada Analdgica 1
EA2 Realimentacion desde Entrada Analdgica 2
PULSOS Pulsos por entrada digital configurable
G25.2.4/ Permite ajustar el valor de la ganancia proporcional del regulador de acuerdo a
o los requerimientos de la instalacion. Si se necesita una mayor respuesta de
4 PID Kc=1.0 Ganancia )
PROPORCIONALPID |proporcional del 0.1a20 oontrf)l hay que |ncrementf'ar este valor. . . Sl
requlador PID Nota. Alllaumentar qemamado este valor se puede introducir una mayor
inestabilidad en el sistema.
G25.2.5/ Tiempo Permite ajustar el tiempo de integracion del regulador de acuerdo a los
5 PID Ti=5.0s de integracion  [0.1 a 999.9s, |requerimientos de la instalacion. Si se necesita una mayor precision se debe S|
INTEGRAL PID del regulador Max. aumentar este valor.
PID Nota: Al aumentar demasiado este valor se puede ralentizar el sistema.
Permite ajustar el tiempo de derivacion del regulador. Si se necesita una mayor
6 PID Td=0.0s GZI5.2.§'/ Tiempo respuesta también se puefje aumentar este valor. . o
DIFERENCIAL PID derivacion del 0.0 a250s |Nota: Al aumentar dema3|a_do este va_Ior se puede perder cierta precision. Sl
regulador PID Nota: En general se recomienda no ajustar este valor dado que su ajuste por
defecto a 0.0seg es adecuado para la aplicacién del control de bombas.
G25.2.7 / Error Muestra la diferencia porcentual entre el punto de consigna 'G25.2.1 CONS PID'
7 PID ERR=+ocxh del PID +0a+100% la sefial de realimentaa:ién del proceso 'Gp25.2.3 RLM PIgD‘. |-
dG;SP.TbBe/nError +0.0a |Muestra la diferencia entre el punto de consigna 'G25.2.1 CONS PID' y la sefial
8 ERR=+xx.xxkPa . +3276 Uds |de realimentacion del proceso 'G25.2.3 RLM PID' en unidades de ingenieria (Bar, -
unidades de -
) o de Ingenieria |KPa, m?/s, etc.).
ingenieria
Es posible conseguir un comportamiento inverso de la salida del equipo en modo
PID:
OPC. FUNCION
En este caso el PID responde ante una caida de la
realimentacion con un incremento de la velocidad.
Este es el ajuste normal cuando se utiliza el PID en
N=NO una aplicacion de control de presion constante.
Una bajada de presion (realimentacion) debido a
una mayor demanda requiere que la velocidad de
G25.2.9/ N la bomba se incremente para mantener la presion
9 INVERT PID=N Inversion de la S en el sistema. Sl
salida del PID En este caso, la respuesta del PID ante una bajada
de la sefial de realimentacion es una disminucion
en la velocidad de salida. Esta respuesta es la
respuesta tipica que se requiere cuando se usa el
S=SI PID para control de temperatura, por ejemplo. Un
descenso en la temperatura (realimentacion)
debido a una menor demanda, requiere que la
velocidad del ventilador disminuya para mantener
la temperatura.

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION




POWER ELECTRONICS

SD700

3.6.9. Subgrupo 25.3 — S$25.3: Condiciones de Arranque

Parametro / Nombre / Rando Funcion Ajuste
Valor por defecto Descripcion g Marcha
Permite ajustar el nivel de despertar para el variador ajustado como unidades de
_ G25.3.1/ Nivel la consigna de PID.
1 Va pAR=0.0Bar de despertar del 00a Es decir, si la consigna de PID es 5Bares y el valor ajustado en este parametroes| Sl
NIVL DESPERT VAR . 3276Bar ; . )
variador 2Bar, entonces estamos situando el nivel de despertar por debajo de 3Bares
(5Bares — 2Bares = 3Bares).
Ajusta la velocidad del variador por encima de la cual arrancaran las bombas
fijas. Se trata de una condicion opcional que puede ser deshabilitada. Para ello
62532/ ajuste aqui un valor 0% de modo que cualquier velocidad por encima de este
2BF VeAR=+30.0% _ |Velocidad de -250% a ueda arrancar bombas, o lo que es lo mismo, no importa la velocidad del Sl
VELOC ARRANQ BF |aranque delas | +250% |PY 010G mismo, no Importa
) variador para el arranque de bombas fijas. Equivale a obligar a que esta
bombas fijas g ! . S T
condicion se cumpla siempre dejando de ser por tanto una condicion. Ajustada
como % de la velocidad del motor.
Ajusta el error del PID por encima del cual arrancaran las bombas fijas. También
G25.3.3 / Error se trata de una condicion opcional que puede o no ser tenida en cuenta en
3 BF ErAR=+10.0% [PID minimo de OFF=0a |funcién de como haya sido ajustada. S|
ERROR ARRANQ BF |arranque de las +200%  |Este parametro permite al usuario la posibilidad de tener en cuenta el error del
bombas fijas PID (%) a la hora de arrancar las bombas fijas.
Si el error se ajusta al 0.0%, cualquier valor podra arrancar bombas fijas.
G25.3.4 / Tiempo
_ de retardo al _ Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada al relé 1.
4BF1T AR=10s arranque de la OFF=0a Nota: Si los tiempos son demasiado cortos, podran generar sobre-presiones en la| Sl
RETAR ARRANQ BF1 " 6000s . . X .
bomba fija 1 red. Tiempos demasiado largos podrén generar sub-presiones en la red.
(Relé 1)
G25.3.5 / Tiempo
_ de retardo al _ Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada al relé 2.
5 IEE‘?AL?\&EJ\?«% Bz |2manque dela og(l):o_(?sa Nota: Si los tiempos son demasiado cortos, podran generar sobre-presiones en la| Sl
bomba fija 2 red. Tiempos demasiado largos podran generar sub-presiones en la red.
(Relé 2)
G25.3.6 / Tiempo
_ de retardo al _ Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada al relé 3.
6 BF3 T AR=10s arranque de la OFF=0a Nota: Si los tiempos son demasiado cortos, podran generar sobre-presiones enla| Sl
RETAR ARRANQ BF3 .. 6000s . . . .
bomba fija 3 red. Tiempos demasiado largos podrén generar sub-presiones en la red.
(Relé 3)
G25.3.7 / Tiempo
_ de retardo al _ Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada a la Salida Analdgica 1.
7BF4T AR=10s arranque de la OFF=0a Nota: Si los tiempos son demasiado cortos, podran generar sobre-presiones en la| Sl
RETAR ARRANQ BF4 " 6000s . . X .
bomba fija 4 red. Tiempos demasiado largos podran generar sub-presiones en la red.
(SA1)
G25.3.8 / Tiempo
8 BF5 T AR=10s de retardc:j aII OFF=0 3 ﬁjutst? Se] |retatlrdo de arrangue del I?j bomrtt)a fija e:jsqmada ala Salea Ana!oglca 2. | S
RETAR ARRANQBF5 |2Tanque de la 6000s ota: Si los tiempos son demasiado cortos, podrén generar sobre-presiones en la
bomba fija 5 red. Tiempos demasiado largos podran generar sub-presiones en la red.
(SA2)

Nota: Consideraciones generales para las condiciones de arranque. Debe tenerse en cuenta que, durante
el transcurso de la rampa de consigna, ni las condiciones para activacion de bombas fijas, ni las
condiciones para la opcidn de dormir seran evaluadas. Tan solo cuando el equipo entre en regulacion (ver
G25.7.4 para informacion adicional), seran consideradas dichas condiciones.
Durante los forzados (conexion de bombas fijas) tampoco serdn tenidas en cuenta todas estas

condiciones.
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3.6.10. Subgrupo 25.4 — $25.4: Condiciones de Paro

Parametro / Nombre / Rando Funcion Ajuste
Valor por defecto Descripcion g Marcha
Este retardo es aplicable a las siguientes condiciones: velocidad de dormir,
entrada de No Flujo, medida de flujo y corriente de dormir. Si cualquiera de ellas
G25.4.1/ se cumple, el tiempo para activar el modo dormir comenzara a contar.
- Nota: EI SD700 viene configurado por defecto para ir a dormir en funcién de las
1Va T DOR=20s Retardo antes de| OFF=0, C . e 1
RETAR DORMIRVAR |activar el modo 129995 condlglones de [a mstglamon. Sin embargo f[odos los vanrgs de los parametros Sl
dormir descritos a continuacion, deben ser convenientemente revisados de acuerdo a
cada instalacién, para garantizar una correcta funcionalidad. Si no se desea que
el equipo entre en modo dormir, deberan ser por tanto revisados y reajustados a
tal fin.
G25.4.2/
2V Dorm1=+40.0% Veloqdaq de +00a Perm'lte 'ajustar la veloc[dad de 'dorm|r 1, por dlebajo de la cual gl variador |rf a
dormir asignada N dormir siempre que esté seleccionada la consigna local 1. Se ajusta como % de Sl
VELO1 DORMIR VAR . +250% .
ala consigna la velocidad del motor.
local 1
G25.4.3/
Velocidad de Permite ajustar la velocidad de dormir 2, por debajo de la cual el variador ird a
3V Dorm2=+40.0% L +0.0a e ; ) . . N
VELO2 DORMIR VAR dormir aggnada +250% dormir siempre que esté seleccionada la consigna local 2. Se ajusta como % de Sl
ala consigna la velocidad del motor.
local 2
G25.4.4/
avoamamanot, OSSR | 00 e e e o | S
VELO3 DORMIR VAR "9 +250% lempre g g -~ed) °
ala consigna la velocidad del motor.
local 3
G25.4.5/
Velocidad de Permite ajustar la velocidad de dormir 4, por debajo de la cual el variador ird a
= 0
3 ¥ Dormid=+40.0% dormir asignada +0.00a dormir siempre que esté seleccionada la consigna local 4. Se ajusta como % de Sl
VELO4 DORMIR VAR . +250% .
ala consigna la velocidad del motor.
local 4
G25.4.6/
oV Doms=sa0 0 |[ TR | 008 | e ot selocsionadaconsgna oce 5 Sosusta coma e de | S
VELO5 DORMIR VAR "9 +250% lempre g g oed) °
ala consigna la velocidad del motor.
local 5
G25.4.7/
7V Dorm6=+40.0% Veloqdad_ de +00a Perm_lte _ajustar la veloc[dad de _dormlr 6, por dlebajo de la cual gl variador |r°a a
dormir asignada 0 dormir siempre que esté seleccionada la consigna local 6. Se ajusta como % de Sl
VELO6 DORMIR VAR . +250% .
ala consigna la velocidad del motor.
local 6
G25.4.8/
Velocidad de Permite ajustar la velocidad de dormir 7, por debajo de la cual el variador ira a
8 V Dorm7=+40.0% o +0.0a e ; ) . . N
VELO7 DORMIR VAR dormir aglgnada +250% dormir siempre que esté seleccionada la consigna local 7. Se ajusta como % de Sl
ala consigna la velocidad del motor.
local 7
G25.4.9/
ovbameswnot, LSO | 00 e e o | S
VELO8 DORMIR VAR 9 +250% IEmpre g g -oed °
ala consigna la velocidad del motor.
local 8
G25.4.10/ Permite habilitar o no la entrada de NO FLUJO para dormir al variador. Funciona
Habilitacion de la cuando la velocidad del variador esta por debajo de la ajustada en G25.6.17 NFI
10 NO FLUJO=N entrada NO N Vel=0.0%, por encima de esta velocidad, la entrada NO FLUJO solo puede S|
FLUJO para S funcionar como proteccién (PAUSA, FALLO).
entrar en modo Si se ha habilitado, al cerrar esta entrada (activacion de la entrada NO FLUJO) y
dormir transcurrido el retardo fijado, el variador entrard en modo dormir.
El flujo sera monitorizado y cuando baje por debajo del nivel ajustado aqui, el
G25.4.11/ Fluio tiempo de dormir comenzara a contar. Transcurrido ese tiempo el equipo entrara
11 FL DO=0.0l/s ara.e.nviar al 1 | OFF=0.0a |en modo dormir. Permite pues ajustar el valor del flujo o caudal leido por la S|
FLUJO PARA DORMI |P2" .| 3276uds |entrada de pulsos o analdgica por debajo del cual se detectara una situacion de
variador a dormir . . X . .
no demanda que enviara al variador a dormir. Cuando se ajuste a OFF estara
deshabilitado. La fuente de lectura de caudal se ajusta en G25.10.1.
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Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion i uneion Marcha
Se monitorizara la corriente de salida y cuando baje por debajo del nivel ajustado
G25.4.12 / Nivel aqui, el tiempo de dormir comenzaréa a contar. Transcurrido ese tiempo el equipo
de c.or.riente de entrara en modo dormir. Permite pues ajustar el nivel de corriente de salida por
12 | DORM=xxxA salida para OFF=0a |debajo del cual se detectara una situacion de no demanda que enviara al variador S|
CORRIENTE DORMIR enviar al variador 1229A  |a dormir. Cuando se ajuste a OFF estara deshabilitado.
a dormir Nota: El variador puede ir a dormir en todas las condiciones simultdneamente.
Cualquier condicién que se cumpla, iniciara el retardo de dormir o bien lo
mantendra activo en caso de que la condicién que lo inici6 desaparezca.
Ajusta el error del PID por debajo del cual se detendran las bombas fijas.
Cualquier valor de error mas negativo que el ajustado aqui parara una bomba fija.
Esta condicion es opcional.
G25.4.13 / Error Este parametro permite al usuario la posibilidad de tener en cuenta el error del
13 BF ErPA=%0.0%  |PID méximo de -250% a |PID (%) a la hora de detener las bombas fijas. Ademas, se tendré en cuenta la S|
ERROR PARO BFIJA (paro de las +0.0% [velocidad del variador y un retardo de paro para cada bomba fija siempre que asi
bombas fijas se desee.
Nota: Las condiciones de error de PID, retardo y velocidad son opcionales y
pueden ser configuradas de modo que sean o no tenidas en cuenta, tal y como se
ha explicado para las condiciones de arranque de bombas fijas.
G25.4.14 /
14 BF1 T PA=10s Tiempo de Ajusta e] retalrdo de paro de la bpmba fija asociada al relé 1. .
RETAR PARO BFIJ1 retardo al paro 0a6000s |Nota: Silos tiempos son demasiado cortos, podran generar sub-presiones en la Sl
de la bomba fija red. Tiempos demasiado largos podrén generar sobre-presiones en la red.
1 (Relé 1)
G25.4.15/
15 BF2 T PA=10s Tiempo de Ajusta el retardo de paro de la bomba fija asociada al relé 2.
RETAR PARO BFIJ2 retardo al paro 0a6000s |Nota: Silos tiempos son demasiado cortos, podran generar sub-presiones en la Sl
de la bomba fija red. Tiempos demasiado largos podrén generar sobre-presiones en la red.
2 (Relé 2)
G25.4.16 /
16 BE3 T PA=10s Tiempo de Ajusta el retardo de paro de la bomba fija asociada al relé 3.
RETAR PARO BFIJ3 retardo al paro 0a6000s |Nota: Silos tiempos son demasiado cortos, podran generar sub-presiones en la Sl
de la bomba fija red. Tiempos demasiado largos podran generar sobre-presiones en la red.
3 (Relé 3)
G25.4.17/
17 BF4 T PA=10s Tiempo de Ajusta e] retalrdo de paro de la bpmba fija asociada a la Salida Analégica 1.
RETAR PARO BFIJ4 retardo al paro 0a6000s |Nota: Silos tiempos son demasiado cortos, podran generar sub-presiones en la Sl
de la bomba fija red. Tiempos demasiado largos podrén generar sobre-presiones en la red.
4 (SA1)
G25.4.18/
18 BE5 T PA=10s Tiempo de Ajusta el retardo de paro de la bomba fija asociada a la Salida Analégica 2.
RETAR PARO BFIJ5 retardo al paro 0a6000s |Nota: Silos tiempos son demasiado cortos, podran generar sub-presiones en la Sl
de la bomba fija red. Tiempos demasiado largos podran generar sobre-presiones en la red.
5 (SA2)
Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
detener una bomba fija siempre que la consigna de trabajo sea la consigna local
G25.4.19/ 1 ajustada en G25.1.5.
19V Pro1=+70.0% Velocidad de +0.0% a |Sino se desea que la condicion de velocidad sea tenida en cuenta para detener S|
VELOCID PARO1 BF |paro 1 de una +250% |las bombas fijas, se debe ajustar aqui un valor que esté siempre por encima de la
bomba fija velocidad del variador, de modo que esta condicidn se cumpla siempre y por
tanto deje de ser una condicion. Esto es aplicable a todas las consignas
seleccionadas.
G25.4.20 / . . . )
_ . Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
=+ 9 +0.09 N X . X
2321_?&% P7AOR%/20 BF ;/21802'(’:: :rfa +02'gé‘f,/oa (zie;%r;?; (t;:ae :%rgtéif%a siempre que la consigna de trabajo sea la consigna local Sl
bomba fija I T
G25.4.21/ . . . .
_ . Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
=+ 9 +0.09 N . . X
2\1,21_23% PZOR%/; BE Xslgcéd:: :rfa +02'gé‘f,/oa ge;%r::; ;:: :%r;ga1fu7a siempre que la consigna de trabajo sea la consigna local Sl
bomba fija I U
G25.4.22/ . ' . .
_ . Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
2321_2?;:)_;7'&%,{: BF Velocidad de +O'00A; a détener una bomba fija siempre que la consigna de trabajo sea la consigna local Sl
paro 4 de una +250% 4 ajustada en G25.1.8
bomba fija I 10
G25.4.23/ . ' . .
_ . Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
23V Pros=+70.0% Velocidad de H.0%a détener una bomba fija siempre que la consigna de trabajo sea la consigna local Sl
VELOCID PARO5 BF |paro 5 de una +250% 5 ajustada en G25.19
bomba fija e
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Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion i uneion Marcha
G25.4.24/ Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
24V Pro6=+70.0% Velocidad de *00%a detener una bomba fija siempre que la consigna de trabajo sea la consigna local Sl
VELOCID PARO6 BF |paro 6 de una +250% 6a
bomba fiia ajustada en G25.1.10.
J
625425 Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
25V Pro7=+70.0% Velocidad de +0.0% a det bomba fiia si | iana de trabai | iana local si
VELOCID PARO7 BF |paro 7 de una +250% 7e ener una bomba fija siempre que la consigna de trabajo sea la consigna loca
bomba fiia ajustada en G25.1.11.
J
625.4.26 Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador debe permanecer para
26 V Pro8=+70.0% Velocidad de +0.0% a det bomba fiia si | iana de trabai | iana local S|
VELOCID PARO8 BF |paro 8 de una +250% 8e ener una bomba fija siempre que la consigna de trabajo sea la consigna loca
bomba fiia ajustada en G25.1.12.
J
N0/ (0 G25.4.27 / Nivel 0 Nivel por debajo del cual, el variador dormiré cuando el PID de la aplicacion esté
21:3?;&0,/{:5%%%R Qe dormir en PID Oz.gé:%a invgrtido (ajuste de G25.2.9 INVERT PID = S). Se ajusta en % de la consigna del Sl
inverso variador.
Este parametro funciona junto con la opcién '31 CONDIC DORMIR' del pardmetro
G8.1.1. El usuario puede deshabilitar la opcién de dormir del variador pero un
PLC recibe el aviso de que existen condiciones de dormir a través de la
28 DORMIR?=S ﬁ:t5nh4t312§ é/n N activacion del relé de salida configurado con la opcion ‘31 y detiene el sistema. S|
! ) S Ver opcion ‘31’ en el parametro G8.1.1.
modo dormir OPC. | FUNCION
N=NO Modo dormir deshabilitado.
S=SI Modo dormir habilitado.
G25.4.29/ Permite ajustar la velocidad de dormir 1, por debajo de la cual el variador entrara
29 VdormA=+40.0% |Velocidad de +0.0% a |en modo reposo, siempre que esté seleccionada la consigna por Entrada S|
VELO DORM.ANALOG |dormir sila +250%  [Analdgica 16 2.
consigna es EA Se ajusta como porcentaje de la velocidad del motor.
Si esta ajustado a ‘SI', en cualquiera de los siguientes supuestos:
a) cuando el equipo recibe la orden de marcha,
b) cuando se retora de una pausa (cavitacion, alta presion, ...),
c) al resetear un fallo,
E:;:r':;?o/do se comprueba si la presién de la red es superior al nivel absoluto de despertar,
- N calculado con el ajuste del parametro G25.3.1, y en caso afirmativo, el equipo
30 FORZ DORMIR=N dorm.|r_3| se d‘”’.“ S pasa a estado de dormir sin arrancar. Por el contrario, si la presion es inferior a SI
condiciones, sin dicho valor (G25.3.1), o el parametro esta ajustado a ‘NO’, el equipo arranca
arrancar normalmente.
OPC. FUNCION
N=NO Deshabilitado.
S=SI Habilitado.
3.6.11. Subgrupo 25.5 - $25.5: Forzados
Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion ango ancion Marcha
G25.5.1/
1 Ve FzAR=+70.0% ;g?lz(;i;gaadl N +0.0% a |La velocidad del variador sera forzada a la ajustada en este parametro para evitar S|
VELOC FORZ ARRAN +250%  [sobre-presiones en la red hidraulica al arrancar una bomba fija.
arrancar las
bombas fijas
G25.5.2 / Tiempo
] _ de forzado _ Ajuste del tiempo durante el cual sera forzada la velocidad del variador ajustada
2Ti FzAR=10s después del OFF=0a en G25.5.1 para evitar sobre-presiones en la red hidraulica al arrancar una Sl
IMES[RRAARRNIER arranque de las 999s bomba fija.
bombas fijas
G25.5.3/
3 Ve FzPA=+90.0% |Velocidad de +0.0a |La velocidad del variador sera forzada a la ajustada en este parametro para evitar S|
VELOC FORZ PARO |forzado al parar +250%  [sub-presiones en la red hidraulica al parar una bomba fija.
las bombas fijas
G25.5.4 / Tiempo
4 Ti FzPA=5s de forzado OFF=0a |Ajuste del tiempo durante el cual sera forzada la velocidad del variador ajustada S|
TMPO FRZ PARO BF |después del paro 999s en G25.5.3 para evitar sub-presiones en la red hidraulica al parar una bomba fija.

de bombas fijas
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3.6.12. Subgrupo 25.6 — S$25.6: Proteccion

Parametro /
Valor por defecto

Nombre /
Descripcion

Rango

Funcion

Ajuste
Marcha

1 RET/Pausa=10s
RETAR TRAS PAUSA

G25.6.1/
Retardo tras
pausa de
proteccion

0a999s

Permite ajustar un valor de retardo antes de que el variador arranque tras una
parada por pausa de proteccion.

Este retardo comienza una vez que la causa que produjo la pausa desaparezca.
Por ejemplo: se origind una pausa debido a una sobrepresion. Una vez que la
condicién de sobrepresién haya desaparecido, comenzara a contar el retardo
ajustado aqui y cuando este haya expirado, el SD700 arrancara.

Este retardo se aplicara a todas las pausas:

Alta presion (realimentacion analdgica), si se ajusta a PAUSA.

Cavitacion, si se ajusta a PAUSA.

Interruptor de No Flujo, si se ajusta a PAUSA.

Nota: En el caso de ‘Cavitacion’, al entrar el equipo en Pausa, se detiene y por
tanto no es posible seguir monitorizando valores, por tanto, en cuanto el equipo
se detenga, comenzara a contar el retardo y tras este el equipo arrancara.

Sl

2 CAVITACION=N

G25.6.2/
Habilitacion
proteccion de
cavitacion

Permite la posibilidad de proteger la bomba al entrar en cavitacion.
OPC. FUNCION

N=NO Deshabilitacion proteccién de cavitacion.
S=SlI Habilitacion proteccion de cavitacion.

Para proteger a la bomba al trabajar en cavitacidn es necesario tener en cuenta
los siguientes pasos:

Ajustar a ‘S’ este parametro.

Ajustar un valor de corriente de cavitacién en G25.6.4 por debajo del cual se
cumplira la primera condicion de deteccion.

Ajustar un valor de velocidad de cavitacion en G25.6.5 por encima del cual se
cumplirg la segunda condicién de deteccion.

Fije un retardo de activacion de la proteccién de cavitacion, transcurrido el cual se
activar la dltima condicion de cavitacion.

Ajuste un tiempo de pausa para la desactivacion de la proteccion de cavitacion,
momento en el cual, el variador intentara un nuevo arranque.

Si las tres condiciones anteriores se cumplen, el variador detendra la bomba para
protegerla del estado de cavitacion (sin agua).

Sl

3 Modo CAV=FALLO

G25.6.3/
Respuesta frente
a cavitacion

PAUSA
FALLO

Permite seleccionar la respuesta del variador frente a una situacién de cavitacion.
OPC. FUNCION

Provocara que el variador se detenga, seguido
de las bombas fijas y se visualizara ‘PARO
CAVITACION'. Expirado el retardo tras pausa, el
variador arrancara.

Causara un fallo y a continuacion pararan las
bombas fijas. La visualizacion en este caso sera
‘F68 CAVIT/SUBCAR'.

PAUSA

FALLO

Sl

4 Corr CAV=__ A

CORRIENTE CAVITA

G25.6.4/
Corriente de
cavitacion

(02a
1.50)°In

Ajuste de la corriente de cavitacion por debajo de la cual se cumple la primera
condicion de deteccion para la activacion de la proteccion. Trabaja junto con los
parametros G25.6.5 y G25.6.6. Ver nota pie de pagina.

Sl

* Valor que depende de la capacidad del variador.
Nota: Para ajustar los parametros de cavitacién, Power Electronics recomienda, siempre que sea posible seguir los

siguientes pasos:

= Sila carga es variable, ajuste la aplicacion para que el valor de la carga sea el mas frecuente, por ejemplo,
en una bomba de agua de riego, seleccione un consumo medio.

= Arranque el variador en velocidad manual.

= Ajuste la velocidad del variador a la velocidad minima funcional (caudal minimo en caso de bombas) o al
nivel de trabajo minimo de su aplicacion.

Tome nota de la corriente de salida y de la velocidad del motor.

Ajuste la velocidad de cavitacion a la anotada.

Ajuste la corriente de cavitacion a un 6% menos que la anotada.

Ajuste el tiempo de activacion deseado, por ejemplo, 10s.

Pruebe el sistema y si es necesario reajuste los parametros para una respuesta 6ptima.
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TIMPO DISP AL PR

disparo por alta
presion

parara por PAUSA o disparara por FALLO en funcién del ajuste en G25.6.12.

Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion i uneion Marcha
4NN G25.6.5/ 0 Ajuste de la velocidad de cavitacion por encima de la cual se cumple la segunda
5\,\3_'8&%\;;::%\1/& A Velocidad de troz'géf,/a condicion de deteccion para la activacion de la proteccién. Trabaja junto con los Sl
. .y 0 . . o)
cavitacion parametros G25.6.4 y G25.6.6. Ver nota pie de pagina.
G25.6.6/
6 TDisp CAV=10s Retardo de Ajuste del tiempo de retardo a la activacion de la proteccion de cavitacion. El
RETAR ACTIV CAV activacion de la 0a999s |variador esperara este tiempo antes de activar la proteccion y después parara. Sl
proteccion de Trabaja junto con los parametros G25.6.4 y G25.6.5. Ver nota pie de pagina.
cavitacion
Permite la posibilidad de disparar por fallo de baja presion 'F65 PRESION MIN'
ﬁzs_ﬁj I N deteniendo la bomba.
7Bajapresion=N | f(‘) t;'ciicé'g“de s OPC. FUNCION S|
baja presion N=NO Deshabilitacién proteccidn baja presion.
S=SI Habilitacion proteccion baja presion.
: G25.6.9/ Nivel OFF=03a Ajgste de] 'niveI de presion por debajo del cual el equipo disparara por fallo de
9 BaPRE=5.0Bar de presion 3976 baja presion. S|
NIVL BAJAPRESIO | °" . _|Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
minima Uds.Ingenier| ) - :
unidades de ingenieria seleccionadas.
Ajuste del tiempo de retardo durante el cual, la presion se mantiene por debajo
del nivel de presion minima ajustado en G25.6.9 provocando un disparo en el
equipo por fallo de baja presion 'F65 PRESION MIN'.
G25.6.10/ Nota: La proteccion de presion minima esta desactivada durante el periodo de
Ret ) d d llenado de tuberias. Si una tuberia se rompe durante el llenado de tuberias o con
10 T B Pre=10.0s etardo de el variador parado, entonces el llenado de tuberias no se finalizara por presion
disparo de fallo 0a999s . e ) ; Sl
RETAR DISP BAJ PR o alcanzada sino por tiempo. Una vez finalizada la fase de llenado de tuberias, la
por presién o L X ) ) ; .
minima detecc’|on de rotura§ estaral activa y disparara transcyrr}do el t|emplo aJustqQo.
Ademas es necesario considerar que, en caso de existir bombas fijas habilitadas,
éstas deberan estar conectadas para que las condiciones de presion minima
sean evaluadas, de otro modo el variador seguira un proceso de conexion de
bombas normal antes de disparar por presién minima.
Se ajusta una velocidad minima para el disparo de fallo por presion minima ‘F65
PRESION MIN’ (Posible tuberia rota). Aunque existan condiciones de Hardware o
G25.6.11/ Software (comparacion favorable) para disparar por fallo de presiéon minima, el
11 Vmi BAP=+0.0% [Velocidad +0.0% a |disparo no se producira a menos que la velocidad actual del motor sea inferior a S|
VELO MIN BAJ PRE [minima parafallo| +250% |la ajustada en este parametro, ni tampoco si alguna de las bombas fijas
presion minima habilitadas no esté arrancada. En definitiva se trata de una medida de seguridad
adicional para garantizar la deteccién de tuberia rota con mayor fiabilidad. Se
ajusta en % de la velocidad nominal del motor.
Permite seleccionar la respuesta del variador frente a una situacion de
sobrepresion.
OPC. FUNCION
Provocara que el variador se detenga, seguido
G25.6.12/ PAUSA de las bombas fijas y se visualizarad ‘PARO ALTA
12 Mod Sob=PAUSA |Respuesta frente FALLO PAUSA PRESIN'. Desaparecida la condicién de alta Sl
a sobrepresion presion, si el retardo tras pausa ha expirado, el
variador arrancara.
Causara un fallo y a continuacion pararan las
FALLO bombas fijas. La visualizacion en este caso sera
‘F66 FLL ALTA PRESIN’
Permite ajustar el nivel de alta presion por encima del cual el variador reconoceré
G25.6.13 / Nivel un nivel de alta presion por comparacion con los datos recibidos a través de una
13 Sopre=100Bar de p.re.si(')n 0a 3276 |entrada analogica (lectura del sensor de realimentacion del PID). Una vez S|
NIVL ALTA PRESIO méxima Uds.Ingenier |superado el umbral de deteccion y transcurrido el tiempo ajustado en G25.6.14, el
variador parara por PAUSA o disparara por FALLO, en funcién del ajuste
realizado en G25.6.12.
6256.14/ Ajuste del tiempo de di lta presion. U do el nivel d
14T Sopre=0.0s Tiempo de juste lc?e tlgmpo e disparo por alta presion. Una vez superado el nivel de
0a999s |deteccion ajustado en G25.6.13 y expirado el tiempo ajustado aqui, el variador Sl
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Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion i uneion Marcha
Permite seleccionar la respuesta del variador frente a una situacion de deteccion
de No Flujo.
OPC. FUNCION
G25.6.15/ dProlvocgra gue ?I variadorl se (?Ieter]gz'a\l, SngLuLﬁ%
e las bombas fijas y se visualizara * "
15 Modo NF=PAUSA |Respuesta frente | - PAUSA PAUSA | Desaparecida la condicion de no fljo, i ! sl
a situacion de No|  FALLO ) X
Flujo retardo t(as pausa ha expirado, el variador
arrancara.
Causara un fallo y a continuacion pararan las
FALLO bombas fijas. La visualizacion en este caso sera
‘F69 DETEC FLUJO’
Posibilita la habilitacion o deshabilitacién del interruptor de No Flujo para detener
al variador durante el llenado de tuberias, de acuerdo al modo seleccionado en
625.6.16/ 525.6.14 (PAUSA 0 FALLO).
rabitacion de \ OPC. FUNCION
16 Nflujo Llen=N interruptor de No - El variador ignorar la entrada de No Flujo sl
Flujoenel S N=NO durante el llenado de tubert
llenado de urante el llenado de tuberias.
tuberias El \(anador tendra en cuenta la entrada de No
S=8I Flujo durante el llenado de tuberias para
detenerse.
Establece una velocidad minima de paro del variador por deteccion de No Flujo.
Cuando la velocidad del motor sea superior a la ajustada en este nivel, el
interruptor de No Flujo podra causar una parada por PAUSA o por FALLO, si el
G25.6.17 / resto de condiciones mencionadas anteriormente se cumplen. En cambio, cuando
17 NFI Vel=+0.0% Vglqcidad +00a la \{elocidad del variador sea ipferior al nivel ajusta(.io agui, el interruptor de No
VEL MIN NO FLUJO |minima delparo +250% FIUJo.pluede causar que el vanadorl se vaya a dormir, siempre que el resto de Sl
por deteccion de condiciones necesarias para la activacién del modo reposo se cumplan. Por
No Flujo tanto, cuando la velocidad del variador sea inferior al nivel ajustado aqui, el
equipo comprobaré el ajuste del parametro ‘G25.4.10 NO FLUJO'. Si este ha sido
ajustado a SI, entonces, si el resto de condiciones para ir a dormir se cumplen, el
equipo dormira.
Ajuste del tiempo durante el que la entrada de No Flujo es ignorada.
Este tiempo solo tiene sentido contado desde el arranque del variador, siempre
que no esté activo el llenado de tuberias.
G25.6.18 / En caso de que la opcién de llenado se haya activado, entonces el SD700
18 T byp NF=0.0s Tiempo de verificara previamente el ajuste del parametro ‘G25.6.16 Nflujo Llen’.
TMPO BYPA ,:lo FLU bypass para el 0.02999s |Si este parametro se ha ajustado a S, entonces la opcion de No Flujo durante el Sl
interruptor de No llenado de tuberias esta activa. En este caso el tiempo de bypass sera
Flujo contabilizado aunque estemos en fase de llenado.
Si por el contrario se ha ajustado a NO, entonces la opcién de No Flujo durante el
llenado de tuberias no esta activa. De ser asi, el tiempo de bypass comenzara a
contar una vez finalizado el llenado de tuberias.
G25.6.19 / Ajusta el tiempo de retardo desde que se abre el interruptor de No Flujo hasta
19 T ret NF=0.0s Retardo al 0039995 |duese detiene el variador. En caso de que el retardo de bypass también haya S|
RETARDO NO FLUJO |disparo por No ' sido configurado, ambos retardos seran tenidos en consideracion, primero uno y
Flujo luego el otro.
Se ajusta aqui el tiempo que debe transcurrir desde que el SD700 se detiene
hasta que arranca, para que el contador de ciclos G25.6.21 se resetee.
Esta funcidn esta pensada para proteccion frente a situaciones donde el variador
tiene problemas para mantener la presion y, por ejemplo, entra en modo dormir
G25.6.20/ para despertar inmediatamente (una valvula anti-retorno defectuosa, ajuste
20 Tres Cic=0m Tien;pb de ciclo OFF=0a |incorrecto de los parametros o problemas con el sensor de medicion). Esta S|
TMPO RESET CICLO d . 99m funcion trabajara también en conjuncion con la proteccion de cavitacion evitando
el variador X ] :
que la bomba del variador esté arrancando y parando continuamente en pausas
de cavitacion.
Si el variador arranca un nimero de veces sin haber descansado el periodo de
tiempo fijado aqui, entonces disparara por ‘F71 CICLO REPETI", deteniendo
también las bombas fijas.
21 Ci _ G25.6.21/ Fija el numero méximo de ciclos permitidos sin descanso. Si este niumero se
iclos Ar=5 o
N MAX ARR CICLO Cpntador de 1ab supera, se producira el dlspgro. 3 . . Sl
ciclos Nota: Entrar en modo dormir y despertar, también se considera un ciclo.
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3.6.13. Subgrupo 25.7 — $25.7: Llenado de Tuberias / Rampa de Consigna

Parametro / Nombre / R Funcid Ajuste
Valor por defecto | Descripcion ango gncion Marcha
Permite seleccionar la fuente de lectura de presion para G25.7.3. Ver tabla
siguiente:
G25.7.1/ Fuente PID OPC. FUNCION
1 LECT PRESI=PID  |de lectura de EA1 PID Lectura de presion desde la sefial de Sl
presion EA2 realimentacién del PID
EA1 Lectura de presion desde Entrada Analégica 1
EA2 Lectura de presion desde Entrada Analdgica 2
2 VeILLEN=470.0% \(/;:lgg;’zag Ofg =10:—:10’ Ajusta la velocidad de referencia durante el periodo de llenado de tuberias Sl
VELOCIDA LLENADO |llenado de +250% J P :
tuberias
Ajuste de la presion que determina el fin del llenado de tuberias. La funcién de
G25.7.3/ dormir del variador esta deshabilitada durante el llenado de tuberias. Una vez que
3 P LLEN=2.0Bar Presion fin de 0.0 23276 |la funcion de llenado ha acabado, el variador pasaréa a la etapa de rampa de S|
PRESION FINLLEN (llenado de Uds.Ingenier | consigna.
tuberias Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
unidades de ingenieria seleccionadas.
G25.7.4/Ti Ajuste de un tiempo de seguridad para forzar el fin del llenado de tuberias. La
.7.4 | Tiempo P e
_ ! _ condicién que se cumpla antes (presion o tiempo) forzara el fin del llenado de
4 Tpo LLEN=15m de seguridad de OFF=0, tuberias, cambiando el equipo del estado llenado (FILL) a rampa de consigna Sl
TIEMPO FIN LLENA |llenado de 12 9999min (RAMP)’ 9
{uberias Nota: Si ajusta este tiempo a ‘0’ el variador no efectuara el llenado de tuberias.
Ajuste de la rampa aplicada para incrementar la consigna.
Al terminar el periodo de llenado de tuberias o si no hubo llenado de tuberias
desde el inicio o bien si el variador acaba de despertar, el variador ajustara
provisionalmente el valor de la consigna al valor actual de la sefial de
0.01a |realimentacion. Después la consigna se ird incrementando con la rampa ajustada
5R _ G25.7.5/Rampa| 320.00 |en este parametro hasta un 5% por debajo de la consigna real seleccionada por
a Con=1.0Bar /s ! . : . . L Sl
de consigna Uds.Ingenier |el usuario. Entonces el variador comenzara la verdadera regulacién. Durante la
/s rampa de consigna, el variador no podra ir a dormir por no demanda. Ajustando
una rampa de consigna lenta se consigue un ascenso suave de la velocidad del
motor.
Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
unidades de ingenieria seleccionadas.
3.6.14. Subgrupo 25.8 — $25.8: Compensacion de Consigna por Pérdida de
Presion
Parametro / Nombre / 5 Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion ango uncion Marcha
G25.8.1 / Presion Permite compensar la caida de presion en la tuberia aumentando
1 COMP 1=0.0Bar de compensacion | 0.0 a 3276 |automaticamente la consigna cuando se conecte 1 bomba fija. S|
COMPENSA REFER1 |al arrancar 1 Uds.Ingenier |Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
bomba fija unidades de ingenieria seleccionadas.
G25.8.2 / Presion Permite compensar la caida de presion en la tuberia aumentando
2 COMP 2=0.0Bar de compensacion | 0.0 a 3276 |automaticamente la consigna cuando se conecten 2 bombas fijas. S|
COMPENSA REFER2 |al arrancar 2 Uds.Ingenier |Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
bombas fijas unidades de ingenieria seleccionadas.
G25.8.3 / Presion Permite compensar la caida de presion en la tuberia aumentando
3 COMP 3=0.0Bar de compensacion | 0.0 a 3276 |automaticamente la consigna cuando se conecten 3 bombas fijas. S|
COMPENSA REFERS3 |al arrancar 3 Uds.Ingenier |Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
bombas fijas unidades de ingenieria seleccionadas.
G25.8.4 / Presion Permite compensar la caida de presion en la tuberia aumentando
4 COMP 4=0.0Bar de compensacion | 0.0 a 3276 |automaticamente la consigna cuando se conecten 4 bombas fijas. S|
COMPENSA REFER4 |al arrancar 4 Uds.Ingenier |Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
bombas fijas unidades de ingenieria seleccionadas.
G25.8.5/ Presion Permite compensar la caida de presién en la tuberia aumentando
5 COMP 5=0.0Bar de compensacion | 0.0 a 3276 |automaticamente la consigna cuando se conecten 5 bombas fijas. S|
COMPENSA REFERS |(al arrancar 5 Uds.Ingenier | Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las

bombas fijas

unidades de ingenieria seleccionadas.
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3.6.15. Subgrupo 25.9 — $25.9: Control de Bombas Fijas

Parametro / Nombre / R Funcid Ajuste
Valor por defecto | Descripcion ango gncion Marcha
Al activar el control de bombas y habilitar este parametro, el relé 1 queda
configurado a '28 CTR BOMBAS’, para controlar bombas fijas. Si no se necesita
G25.9.1/ la bomba 1 asociada a este relé, se recomienda deshabiilitarla aqui.
Habilitacion de la N OPC. FUNCION
1 BOMB1 ACTIVA=N [bomba fija s N=NO Deshabilitacion bomba fija asociada a la SA1 o Sl
asociada al relé relé 1.
de salida 1 Habilitacion bomba fija asociada al relé 1. El relé
S=SI queda programado a '28 CTR BOMBAS'y no se
permite su libre utilizacion.
Al activar el control de bombas y habilitar este parametro, el relé 1 queda
configurado a '28 CTR BOMBAS’, para controlar bombas fijas. Si no se necesita
G25.9.2/ la bomba 1 asociada a este relé, se recomienda deshabiilitarla aqui.
Habilitacion de la N OPC. FUNCION
2BOMB2 ACTIVA=N |bomba fija s N=NO Deshabilitacion bomba fija asociada a la SA2 o Sl
asociada al relé relé 2.
de salida 2 Habilitacién bomba fija asociada al relé 2. El relé
S=SI queda programado a '28 CTR BOMBAS'y no se
permite su libre utilizacion.
Al activar el control de bombas y habilitar este parametro, el relé 1 queda
configurado a ‘28 CTR BOMBAS’, para controlar bombas fijas. Si no se necesita
G25.9.3/ la bomba 1 asociada a este relé, se recomienda deshabiilitarla aqui.
Habilitacion N OPC. FUNCION
3 BOMB3 ACTIVA=N |bomba fija S N=NO Deshabilitacion bomba fija asociada a la SA3 o Sl
asociada al relé relé 3.
de salida 3 Habilitacion bomba fija asociada al relé 3. El relé
S=SI queda programado a '28 CTR BOMBAS'y no se
permite su libre utilizacion.
La salida analdgica 1 queda asignada como “27 MACRO BOMBAS”. Con un relé
externo proporcionado por Power Electronics se controla una bomba fija. Si
tenemos la tarjeta de expansion de Entradas y Salidas digitales, sera el relé1 el
ﬁ:gi.l?t:ci/én dela que se configure como “28 CONTROL BOMBAS”.
’ OPC. FUNCION
4 BOMB4 ACTIVA=N |omba fia N N Deshabiltacion bomba fija asociada a la SA4 0 sl
asqmada a Ig . S N=NO relé 4
?ahda Analdgica Habilitacion bomba fija asociada a la Salida
S=3 Analdgica 1. La SA1 queda programada a '27
MACRO BOMBAS' y no se permite su libre
utilizacion.
La salida analdgica 1 queda asignada como “27 MACRO BOMBAS”. Con un relé
externo proporcionado por Power Electronics se controla una bomba fija. Si
tenemos la tarjeta de expansion de Entradas y Salidas digitales, sera el relé1 el
625.9.5/ que se configure como “28 CONTROL BOMBAS'.
E;kr’]'l')'fffj'g" dell | OPC. FUNCION
5 BOMB5 ACTIVA=N X _ Deshabilitacion bomba fija asociada a la SA5 o Sl
asqmada a Ig . S N=NO relé 5
gahda Analdgica Habilitacion bomba fija asociada a la Salida
S=3 Analdgica 2. La SA2 queda programada a ‘27
MACRO BOMBAS' y no se permite su libre
utilizacion.
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Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion i uneion Marcha
Permite seleccionar el modo de alternancia de las bombas fijas.
OPC. DESCRIPCION FUNCION
El variador siempre arrancara
0 LINEAL siguiendo la misma secuencia 1, 2,
G25.9.6 / Modo 3y se detendra de la misma forma
6 FP ALTER MOD=0 |de alternancia de 0a2 1, 2, 3 (no altenancia). NO
las bombas fijas 1 cIcLO La primera bomba en arrancar, sera
la siguiente a la dltima que paré.
IGUAL El variador intentara igualar los
2 TIEMPO tiempos de funcionamiento de todas
las bombas habiles.
Ajusta un nivel de presion, por debajo del cual la bomba Jockey arrancara.
G25.9.7/ Durante periodos de demanda muy baja (por ejemplo, llenado de un depésito o
7 Pon JC=0.0Bar Presion de 0.0 23276 |apertura de apenas un par de llaves o grifos) la bomba Jockey arrancaréa para S|
PRES ARRA JOCKEY |arranque de la  [Uds.Ingenier |cubrir esta demanda. Esta bomba solo arrancaré si el variador esta durmiendo y
bomba Jockey ademas existe algun relé configurado en modo Bomba Jockey. Consultar la
configuracién de las salidas para mas informacion.
G25.9.8/ Permite fijar un tiempo de retardo para el arranque de la bomba Jockey. Este
8 RETon JC=20s Retardo al 026005 tiempo empezara a contar una vez que se ha cumplido la condicién de arranque S|
RETA ARRA JOCKEY |arranque de la de esta bomba, es decir, cuando la presién esta por debajo del nivel ajustado en
bomba Jockey G25.9.7.

G25.9.9/
9 Pof JC=0.0Bar Presion de paro | 0.0 a 3276
PRES STOP JOCKEY |de la bomba Uds.Ingenier

Ajuste del nivel por encima del cual la bomba Jockey parara. Si la bomba del
variador arranca, entonces la bomba Jockey se detendra automaticamente Sl
aunque no se haya alcanzado esta presion de paro.

Jockey
Una vez parada la bomba Priming y arrancado el variador, si la entrada
G25.9.10/ configurada como Interruptor de Presion, se abre durante este tiempo, se
_ Tiempo de producira el Fallo ‘F72 INTR PRESION'.
10 Retard1=300s Bypass de la 0-1a6000s Nota: El fallo F72 sdlo se producira si existe algun relé configurado como "30 i
bomba Priming BOMBA PRIMING' y alguna entrada digital configurada como '69 INTERR
PRESIO".
G25.9.11/ Si la Bomba Priming esta conectada y ha pasado este tiempo desde el arranque
Tiempo de de la misma, sin detectarse presion en el interruptor de presion, se producira el
_ disparo F72 OFF=0, [fallo ‘F72 INTR PRESION’
11 Retard2=O0FF durante bomba [0.1 a 6000m |Nota: El fallo F72 sélo se producira si existe algun relé configurado como '30 Sl
Priming BOMBA PRIMING' y alguna entrada digital configurada como ‘69 INTERR
conectada PRESIO".
Permite seleccionar el funcionamiento de la Bomba auxiliar seleccionada como
opcion de relé ‘30 PRIMING':
OPC. FUNCION
G25.9.12/ La bomba aux!llar arranca antes que la
S iy ~ bomba del variador, ayuda en el llenado de la
eleccion O=PRIMARIA aspiracion y se detiene cuando la aspiracion
12 Bomba Secun=0  [Bomba Auxiliar O0a1 P y P Sl
esta llena.
Elevadora o m
Prmaria La bomba auxiliar arranca antes que la
bomba del variador, ayuda en el llenado de la
1=ELEVADORA | aspiracion y no se detiene cuando la
aspiracion esta llena, sino cuando se detiene
la bomba principal.
3.6.16. Subgrupo 25.10 — $25.10: Algoritmo de Limitaciéon de Caudal
Parametro / Nombre / Rando Funcién Ajuste
Valor por defecto Descripcion g Marcha
Selecciona la fuente de consigna del PID del caudal instantaneo.
OPC. FUNCION
G25.10.1/ EA1 - —
1 SEL FLUJ=PULSO |Fuente de EA2 EA1 Referenc!a desde Entrada Analgg!ca 1 NO
lectura de caudal| PULSO EA2 Referencia desde Entrada Analdgica 2
PULSO Pulsos por entrada digital configurable
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Parametro / Nombre / R Funcié Ajuste
Valor por defecto Descripcion i uneion Marcha
Ajuste del maximo valor de caudal permitido.
Cuando el valor del caudal actual sea superior al ajustado en (G25.10.2 +
(G25.10.3), el algoritmo de control de flujo se activara mostrando el estado del
variador como ‘FLUJ'.
G25.10.2 / Valor En ese momento la referencia de velocidad de la bomba comenzarg a disminuir
2 MAXflu=1000 I/'s de n;éxi.mo 0.0 23276 |utilizando la rampa ajustada en G25.10.5. La referencia de velocidad continuara S|
CAUDAL MAXIMO ... |Uds.Ingenier [descendiendo hasta que el caudal actual sea inferior a G25.10.2 menos el
caudal permitido ; : )
margen ajustado en G25.10.3. En ese momento la velocidad permanecera
constante hasta que el caudal actual sea inferior al ajustado en G25.10.4. A partir
de ahi, el PID retomaré el control y el variador volvera a regular con normalidad.
Nota: Las unidades de medida visualizadas por defecto dependeran de las
unidades de ingenieria seleccionadas.
G25.10.3/
3 OFFSET=+0% Porcentaje de +0% a [Ajuste del margen de desviacion (offset) sobre el maximo caudal permitido para la S|

OFFSET CAUDA MAX [desviacion sobre |  +250% |activacion del algoritmo (medido como % de G25.10.2).
maximo caudal
G25.10.4/ Ajuste del nivel de caudal para efectuar el reinicio (reset) del algoritmo de

4 NIVres=+100% Porcentaje de +00a limitacion de caudal. Cuando el nivel de caudal instantaneo leido en la fuente
NIVEL RESET FLUJ caudal para +160% ajustada en G25.10.1, esté por debajo de este valor, el algoritmo de limitacion de Sl
reinicio del caudal cedera el control al PID. Sera medido como % del rango de la EA1, EA2 6
algoritmo G4.4.3 en el caso de pulsos.
G25.10.5/
oo Rampa Ajuste de la rampa de deceleracion aplicada para disminuir la velocidad de la
5 ETMI?P&%E?EE ?Llui deceleracién +;g69’/oa/s bomba hasta que el caudal leido sea inferior al ajustado como méximo menos el Sl
durante ajustado como margen de desviacion (offset) en G25.10.2 y G25.10.3.
algoritmo
G25.10.6 /
. _ Unidades de Parametro de solo lectura que muestra las unidades de medida del caudal
6 UnidFLUJO= lis medida caudal ) instantaneo ajustado en 'G25.10.1 SEL FLUJ. )
instantaneo

3.6.17.Subgrupo 25.11 - $25.11: Registros (Sélo lectura)

Parametro / Nombre / Rando Funcion Ajuste
Valor por defecto Descripcion ‘ Marcha

G25.11.1/
Tiempo
trabajado por la
Bomba 1
G25.11.2/
Tiempo
trabajado por la
Bomba 2
G25.11.3/ En este subgrupo se muestra la cantidad de minutos y dias trabajados por cada
Tiempo una de las bombas auxiliares. Es especialmente util cuando se usa el modo de
trabajado por la alternancia 2 (IGUAL TIEMPO) para comprobar la igualdad del tiempo trabajado
Bomba 3 entre todas las bombas auxiliares.

G25.11.4/
Tiempo
trabajado por la
Bomba 4
G25.11.5/
Tiempo
trabajado por la
Bomba 5

Borra los contadores de las bombas.
OPC. FUNCION

N=NO Los contadores de las bombas no se borran. NO
S=S| Todos los contadores de bombas seran borrados.

G25.11.9 / Borrar N

BORRAR REG=N contadores S
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4. COMUNICACION MODBUS

4.1. Funciones de Control Remoto

ENABLE MACRO COMM CONTROL

Pantalla -
Rango 0-1

Direccion Modbus 42419

Rango Modbus 0Dal

Lectura / Escritura Sl

Ajuste en marcha NO, ademas sélo se puede activar si la macro de bombas esta activa

Descripcion Permite habilitar el control (arranque y parada) del variador cuando la macro de
bombas estéa habilitada.

HOST START/STOP MACRO CONTROL

Pantalla -
Rango 0-1

Direccion Modbus 42420

Rango Modbus 0Oal

Lectura / Escritura Sl

Ajuste en marcha Sélo admite cambios cuando 42419 esta a “1”.

Descripcion Permite dar la orden de marcha (puesta a 1) y de parada (puesta a 0) al equipo a
través de la red de comunicaciones.

Descripcién de Funcionamiento
Si no existe alguna entrada digital configurada como opcién 75 (MACRO CTRL ALTERNATIVO):

= Si el pardmetro 42419 (Habilitar Control por comunicacion) esta a “1”, el variador sélo podra
ser controlado por comunicaciones (Direccion 43420).

= Si el pardmetro 42419 (Habilitar Control por comunicacion) esta a “0”, el variador solo podra
ser controlado por entradas digitales o en modo manual no protegido desde el display.

Si existe alguna entrada digital configurada como opcién 75 (MACRO CTRL ALTERNATIVO) y esta
cerrada:

= Si el pardmetro 42419 (Habilitar Control por comunicacion) esta a “1”, el variador sélo podra
ser controlado por comunicaciones (Direccion 43420).

= Si el parametro 42419 (Habilitar Control por comunicacion) esta a “0”, el variador no podra ser
arrancado ni parado hasta que se abra la entrada digital o bien hasta que se habilite el control
por comunicacion.

Si existe alguna entrada digital configurada como opcion 75 (MACRO CTRL ALTERNATIVO) y esta
abierta:

= El variador sélo podréa ser controlado por entradas digitales o en modo manual no protegido
desde el display. Se ignoran cambios en las direcciones 42419 y 42420.
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4.2. Resumen de Direcciones Modbus

A continuacion, se listan los parametros relacionados con la macro de bombas ademas de los todos
los parametros integrados en el grupo especifico de bombas G25. En las tablas aparecen la

direccién Modbus y el rango de ajuste también en Modbus para cada uno de ellos.

4.2.1. Parametros de Programacion

Parametro Pantalla Descripcion Direccion Rango Rango Modbus
G1.7 7 PROG=ESTANDAR  Activacion de Programas - ESTANDAR -
: B 9 BOMBAS
G1.10.1 UPLOAD=N Salvar parametros del variador al display g 0a1
G1.10.2 DOWNLOAD=N Salvar los parametros del display al variador. g Oa1
G415  SENTRADDIGI=0g  Configuracion dela Enirada Digita 40032 00a75 0a7s
Multifuncion 1
_ Configuracién de la Entrada Digital
G4.16 6 ENTRAD DIG2=00 Multifuncion 2 40033 00a75 0a75
G417  TENTRADDIG3=0p  Configuracion de la Entrada Digital 40034 00a75 0a75
Multifuncién 3
G418  BENTRADDIG4=0p  Configuracion dela Entrada Digital 40035 00a75 0a75
Multifuncion 4
_ Configuracién de la Entrada Digital
G4.1.9 9 ENTRAD DIG5=00 Multifuncion 5 40036 00a75 0a75
G4110  10ENTRDDIGe=17 Configuracion de la Entrada Digital 40037 00a75 0a75
Multifuncién 6
%
II's
m/s
I/m
3
G4.4.1 1 uds Sensr=l/s Unidades del sensor de la Entrada de Pulsos 40581 mV:]m 0a9
m*h
m/s
m/m
m/h
G4.4.2 2 Pls/s = 100l/s Configuracion del caudalimetro 40582 0 a 32760 Ud. Caudal 0 a 32760
G4.4.3 3 Rng M=1000l/s Rango méximo del medidor de caudal 40583 0 a 32760 Ud. Caudal 0 a 32760
G8.1.1 1 SEL RELE 1=02 Seleccion fuente de control Relé 1 40362 00a 40 0a40
G8.1.5 5 SEL RELE 2=03 Seleccion fuente de control Relé 2 40366 00 a 40 0a40
G8.1.9 9 SEL RELE 3=05 Seleccion fuente de control Relé 3 40370 00 a 40 0a40
(G8.2.1 1 SALIDA ANG1=01 Seleccion modo de Salida Analdgica 1 40342 00a 27 0a27
G826 6 SALIDA ANG2=02 Selecmon de la fuente de la salida analdgica 40347 00327 0a27
G12.1 1 AUTO RESET=N Auto Reset 40571 g 0a1
G12.2 2 N° INTENTOS=1 Nimero de intentos de Auto Reset 40572 1ab 1ab
G12.3 3 T ANTES R=5s Tiempo de retardo antes del Auto Reset 40573 5a120s 5a120
G124 4T RESET=15min Tiempo de reset del contador de intentos 40574 12 60min 1260
Auto Reset
G125 5F1 AUTO RST=0 Seleccion del fallo 1 a resetear 40575 0a?25 0a25
G12.6 6 F2 AUTO RST=0 Seleccion del fallo 2 a resetear 40576 0a25 0a25
G12.7 7 F3 AUTO RST=0 Seleccion del fallo 3 a resetear 40577 0a25 0a25
G12.8 8 F4 AUTO RST=0 Seleccion del fallo 4 a resetear 40578 0a25 0a25
G13.1 1 FO SIN FALLOS Registro 1 de histérico de fallos 40432 - -
G13.2 2 FO SIN FALLOS Registro 2 de histdrico de fallos 40433 - -
G13.3 3 F0 SIN FALLOS Registro 3 de histérico de fallos 40434 - -
G13.4 4 FO SIN FALLOS Registro 4 de historico de fallos 40435 - -
G13.5 5 F0 SIN FALLOS Registro 5 de histérico de fallos 40436 - -
G13.6 6 FO SIN FALLOS Registro 6 de histérico de fallos 40437 - -
G13.7 7 BORRAR FALLO=N  Borrar historico de fallos 40438 g Oa1
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Parametro Pantalla Descripcion Direccion Rango Rango Modbus
G25.1.1 1 MODO CONTROL=1  Modo de control 42035 0a1 0a1
Seleccion fuente para referencia de velocidad LOCAL
G25.1.2 2 REFR MAN = LOCAL 42041 EA1 0a2
en manual EA?
G513  3VELMAN=+00% " lordereferencia de velocidad parafuente o049 509, 442505 20480 a +20480
LOCAL en manual
Seleccion fuente para referencia de velocidad LOCAL
G25.14 4 REFa MAN=LOCAL on 1u P 42043 EA1 0a2
alternativa en manual EA2
- . 0a 3276 Uds.
G25.1.5 5 M_Ref1=0.0Bar Consigna local 1 del PID 42151 Ingenieria 0a 32760
62516  6M_Ref2=0.0Bar Consigna local 2 del PID 42152 04 3276 Uds. 0232760
Ingenieria
62517  7M_Ref3=0.0Bar Consigna local 3 del PID 42153 0 3276 Uds. 0232760
Ingenieria
- . 0a 3276 Uds.
G25.1.8 8 M_Ref4=0.0Bar Consigna local 4 del PID 42154 Ingenieria 0a 32760
62519  9M_Ref5=0.0Bar Consigna local 5 del PID 42155 0a 3276 Lds. 0232760
ngenieria
625110 10M_Ref6=00Bar  Consigna local 6 del PID 42156 0 ; 3276 Uds. 0232760
ngenieria
B} . 0a 3276 Uds.
G25.1.11 11 M_Ref7=0.0Bar Consigna local 7 del PID 42157 Ingenieria 0a 32760
625112 12M_Ref8=00Bar  Consigna local 8 del PID 42158 0 Tngiﬂ?eﬁss 0232760
G25.1.13 13 T AutOFF=OFF Tiempo de Parada Automatica 42044 OFF; 0.1 2 99.9h 04a9999
G25.1.14 14 Cntrl Comms Control de Comunicaciones 42419 z Oa1
LOCAL
G25.2.1 1 CONS PID=LOCAL Fuente de consigna del PID 42045 EA1 0a2
EA2
LOCAL
G25.2.2 2 CO PIDal=LOCAL Fuente de consigna alternativa del PID 42374 EA1 0a2
EA2
EA1
G25.2.3 3 RLM PID=EA2 Fuente realimentacién del PID 42046 EA2 0a2
PULSOS
G25.2.4 4 PID Ke=1.0 Ganancia proporcional del regulador PID 42047 0.1a20 12200
G25.2.5 5 PID Ti=5.0s Tiempo de integracion del regulador PID 42048 0.1a999.9s, Max. 12 9999; 10000
G25.2.6 6 PID Td=0.0s Tiempo derivacion del regulador PID 42049 0.0 a 250s 0a 2500
(G25.2.7 7 PID ERR=+xx.x% Error del PID 42050 +0 a +100% -32768 a 32768-
_ . ) L +0.0 a +3276 Uds
G25.2.8 8 ERR=+xx.xxkPa Error del PID en unidades de ingenieria 42051 Ingenieria 32768 a 32768--
G25.2.9 9 INVERT PID=N Inversion de la salida del PID 42326 g 0a1
G25.3.1 1 Va pAR=0.0Bar Nivel de despertar del variador 42064 0.0 a 3276Bar 0 a 32760
G25.3.2 2 BF VeAR=+90.0% Velocidad de arranque de las bombas fijas 42055 -250% a +250% -20480 a +20480
62533  3BF ErAR=+10.0% Eggr PID min. de amanque de lasbombas - 1056 oFF= 4 +200% 0a 16384
62534  4BF1TAR=10s ]IIJ':TFE;SE rf)tard" alamanque delabomba 4069 OFF=0a6000s 0.2 60000
62535  5BF2TAR=10s Tiempo de retardo al aranque de labomba  45peg OFF=0a 6000s 0.a 60000
fija 2 (Relé 2)
62536  6BF3TAR=10s Tiempo de retardo al amanque delabomba 45066 oFF= 4 6000s 0260000
fija 3 (Relé 3)
62537  7BF4TAR=10s %‘:T?g :f)retard" alamanque delabomba 49067 OFF=0a6000s 0.2 60000
(G25.3.8 8 BF5 T AR=10s Retardo al arranque de la bomba fija 5 (SA2) 42068 OFF=0 a 6000s 0 a 60000
G25.4.1 1Va T DOR=20s Retardo antes de activar el modo dormir 42306 OFF=0; 1 a 999s 04a9990
62542  2VDomi=w00% | cocdaddedomirasignadaala consigna - gp307 +0.0 a +250% 0220480
62543  3VDoma=w00% | cocdaddedomirasignadaala consigna - yp30g +0.0 2 +250% 0 a 20480
G544  4VDom3=w0gl  cocdeddedomirasignadaalaconsigna 4309 +0.0 2 +250% 0.2 20480
62545  5VDormd=+00% | cocdaddedomirasignadaala consigna - gpqq +0.0 2 +250% 0 a 20480
G546  6VDorms=+40.0% ' oloddadde domirasignadaalaconsigna 45544 +0.0 2 +250% 0.2 20480

local 5
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Parametro Pantalla Descripcion Direccion Rango Rango Modbus
G547  TVDome=+00% | coqdaddedomirasignadaala consigna gz, +0.0 a+250% 0.a 20480
G548  8VDom7=+00%  ooodeddedomirasignadazlaconsigna 4343 +0.0 a+250% 0.a 20480
G2549  9VDomg=w0gl  oocdeddedomirasignadazlaconsigna 4344 +0.0 a +250% 0.2 20480
_ Habilitacion de la entrada NO FLUJO para N
G25.4.10  10NO FLUJO=N entrar en modo dormir 42323 S Oa1
G25.4.11 11 FL DO=0.0l/s Flujo para enviar al variador a dormir 42324 OFF=0.0 a 3276Uds 0 a 32760
625412 121 DORM=xcA Nivel de corriente de salida para enviar al 42325  OFF=0a1220A 0212290
variador a dormir
G25.4.13 13 BF ErPA=+0.0% Error PID maximo de paro de las bombas fijas 42072 -250% a +0.0% -20480 a 0
G254.14  14BF1TPA=10s (TF'{irl‘(‘épf)de retardo al paro de labombafia 1 4507 0.2 6000s 0. 60000
625415 15BF2TPA=10s (TF'{‘zl‘épg)de retardo al paro de labomba a2 4577 0.a6000s 0 a 60000
G254.16  16BF3 T PA=10s &i’g’%de retardo al paro de fabomba a3 4507 0.2 6000s 0. 60000
625417 17BF4TPA=10s (Ts'i\rqg"’ de retardo al paro de labombafia4 4479 0260005 0260000
G254.18  18BF5T PA=10s (Ts'inz‘;"’ de retardo al paro de labombafia s 459 0.a6000s 0.a 60000
G25.4.19 19V Pro1=+70.0% Velocidad de paro 1 de una bomba fija 42315 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.20 20V Pro2=+70.0% Velocidad de paro 2 de una bomba fija 42316 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.21 21V Pro3=+70.0% Velocidad de paro 3 de una bomba fija 42317 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.22 22\ Pro4=+70.0% Velocidad de paro 4 de una bomba fija 42318 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.23 23V Pro5=+70.0% Velocidad de paro 5 de una bomba fija 42319 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.24 24V Pro6=+70.0% Velocidad de paro 6 de una bomba fija 42320 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.25 25V Pro7=+70.0% Velocidad de paro 7 de una bomba fija 42321 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.26 26V Pro8=+70.0% Velocidad de paro 8 de una bomba fija 42322 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25.4.27 27 PIDIDO%=0.0% Nivel de dormir en PID inverso 42327 0.0% a 250% 0 a 20480
G25.4.28 28 DORMIR?=S Habilitacién modo dormir 42358 g O0a1
G25.4.29 29 VdormA=+40.0% Velocidad de dormir si la consigna es EA 42375 +0.0% a +250% 0 a 20480
G25430 30 FORZ DORMIR=N g?r;znaCraTodo dormir si se dan condiciones sin 42376 g 0at
G25.5.1 1 Ve FzZAR=+70.0% Velocidad de forzado al arrancar bombas fijas 42081 +0.0% a +250% 0 a 20480
62552  2TiFzAR=10s Tiempo de forzado después del amanque de  45g, OFF=0 2 9995 029999
las bombas fijas
G2553  3Ve FzPA=+90.0% %’j:';’c'dad de forzado al pararlas bombas 42083 +0.0a+250% 0 a 20480
62554  4TiFzPASs Tiempo de forzado después del paro de 42084  OFF=02999s 029999
bombas fijas
(G25.6.1 1 RET/Pausa=10s Retardo tras pausa de proteccion 42336 0a999s 04a 9990
G25.6.2 2 CAVITACION=N Habilitacion proteccion de cavitacion 42085 g 0a1
- o PAUSA
G25.6.3 3 Modo CAV=FALLO Respuesta frente a cavitacion 42344 FALLO 1a2
G25.6.4 4 Corr CAV=__ A Corriente de cavitacion 42086 (0.2a1.50)-In 0a 12288
(G25.6.5 5 Velo CAV=+100% Velocidad de cavitacion 42087 +0.0% a +250% 0 a 20480
G2566 6 TDisp CAV=10s Retardo de activacion de la proteccion de 42088 02 999s 029990
cavitacion
G25.6.7 7 Baja presion=N Habilitacion proteccion de baja presion 42090 g O0a1
62569  9BaPRE=50Bar Nivel de presién minima 42001 iy 0232760
Uds.Ingenier
625610  10TB Pre=10.0s Retardo de disparo de fall por presion 42002 02999 029990
G25.6.11 11 Vmi BAP=+0.0% Velocidad minima para fallo presiéon minima 42104 +0.0% a +250% 0 a 20480
625612 12Mod Sob=PAUSA  Respuesta frente a sobrepresion 42337 FF’AALLJEQ 1a2
_ . o 0a 3276
G25.6.13 13 Sopre=100Bar Nivel de presién maxima 42101 . 0a 32760
Uds.Ingenier
(G25.6.14 14 T Sopre=0.0s Tiempo de disparo por alta presién 42339 0a999s 029990
625615 15ModoNF=PAUSA  Respuesta frente a situacion de No Flujo 42348 ﬁAAlLJLSg 1a2
G256.16 16 Nfiujo Lien=N Habilitacion del ipterruptor de No Flujo en el 42352 N 0at
llenado de tuberias S

COMUNICACION MODBUS

43



SD700

POWER ELECTRONICS

Parametro Pantalla Descripcion Direccion Rango Rango Modbus
625617 17 NFIVel=+0.0% xi";ﬁgd minima de paro por deteccionde 4349 +0.0 a+250% 0.a 20480
G25.6.18 18T byp NF=0.0s l:ﬁjfgpo de bypass para el interruptor de No 42350 0.0 3 9995 029990
G25.6.19 19T ret NF=0.0s Retardo al disparo por No Flujo 42351 0.0 2 999s 029990
(G25.6.20 20 Tres Cic=0m Tiempo de ciclo del variador 42353 OFF=0a 99m 0a99
G25.6.21 21 Ciclos Ar=5 Contador de ciclos 42354 1a5 1a5
PID
G25.7.1 1 LECT PRESI=PID Fuente de lectura de presion 42357 EA1 0a2
EA2
G2572  2VelLLEN=+70.0%  Velocidad llenado de tuberias ane  OFFORS01e 0.2 20480
62573 3P LLEN=2.0Bar Presion fin de llenado de tuberias 42117 0023276 02 32760
o ' Uds.Ingenier
G25.7.4 4 Tpo LLEN=15m Tiempo de seguridad de llenado de tuberias 42118 OFF=0; 1 a 9999min 04a9999
_ ) 0.01a320.00
G25.7.5 5Ra Con=1.0Bar /s Rampa de consigna 42119 Uds.Ingenierls 0 a 32000
G25.8.1 1 COMP 1=0.0Bar Presion Eie compensacion al arrancar 1 42131 0.0a 327§ 0232760
bomba fija Uds.Ingenier
G25.8.2 2 COMP 2=0.0Bar Presion dn_a compensacion al arrancar 2 42132 0.0a 327§ 0232760
bombas fijas Uds.Ingenier
_ Presion de compensacion al arrancar 3 0.0 23276
G25.8.3 3 COMP 3=0.0Bar bombas fijas 42133 Uds.Ingenier 0a 32760
G25.8.4 4 COMP 4=0.0Bar Presion dg compensacion al arrancar 4 42134 00a 327§ 0232760
bombas fijas Uds.Ingenier
62585 5 COMP 5=0.0Bar Presion d_e compensacion al arrancar 5 42135 00a 327§ 0232760
bombas fijas Uds.Ingenier
_ Habilitacion de la bomba fija asociada al relé N
G25.9.1 1 BOMB1 ACTIVA=N de salida 1 42136 s Oat
G25.9.2 2 BOMB2 ACTIVA=N Hablllt.amon de la bomba fija asociada al relé 42137 N 0at
de salida 2 S
62593 3 BOMB3 ACTIVA=N SH;itggtzmon bomba fija asociada al relé de 42138 g 0af
_ Habilitacion de la bomba fija asociada a la N
G25.9.4 4 BOMB4 ACTIVA=N Salida Analégica 1 42148 s Oat
G25.95 5 BOMBS5 ACTIVA=N Hakl)llltamonrdg la bomba fija asociada a la 42149 N 0at
Salida Analogica 2 S
G25.9.6 6 FP ALTER MOD=0 Modo de alternancia de las bombas fijas 42139 0a?2 0a?2
62597 7 Pon JC=0.0Bar Presion de arranque de la bomba Jockey 4231 0.0a 3276 0232760
Uds.Ingenier
(G25.9.8 8 RETon JC=20s Retardo al arranque de la bomba Jockey 42372 0 a 600s 0a 6000
62599 9 Pof JC=0.0Bar Presion de paro de la bomba Jockey 42373 0.0 23276 0232760
Uds.Ingenier
(G25.9.10 10 Bpr Thy=300s Tiempo de Bypass de la bomba Priming 42102 0.1 a 6000s 0 a 60000
6259.11 11 Bpr Tdi=OFF Tiempo de disparo F72 durante bomba 42103 OFF=0; 0.1 2 6000m 02 60000
Priming conectada
625912 12LLENASPRA=0  Seleccion Bomba Auxilar Elevadora o 42418 0at 0at
Primaria
EA1
G25.10.1 1 SEL FLUJ=PULSO Fuente de lectura de caudal 42141 EA2 0a2
PULSO
_ - " 0.0 23276
G25.10.2 2 MAXflu=1000 I/'s Valor de maximo caudal permitido 42143 . 0a 32760
Uds.Ingenier
625103 3 OFFSET=+0% Poraentaje de desviacion sobre maxmo 42148 +0%a +250% 0 a 20480
625104 4 NIVres=+100% :I‘;Lﬁme de caudal para reinicio del 42145 +0.0 2 +100% 02100
G25.10.5 5Rmp DC=+2.0% /s Rampa deceleracion durante algoritmo 42146 +0.0 a +250% /s 0 a 20480
(G25.10.6 6 UnidFLUJO=I/s Unidades de medida caudal instantdneo 42147 - 0a9
G25.11.1  1B1=--0d-—--0m Tiempo trabajado por la Bomba 1 122%1111_—3 - Valor Real = Valor Modbus
G25112 2B2=-—0d—O0m  Tiempo trabajado porla Bomba 2 e . Valor Real = Valor Modbus
625113 3B3=-—0d—O0m  Tiempo trabajado por la Bomba 3 P ; Valor Real = Valor Modbus
G25114  4B4=-—0d—O0m  Tiempo trabajado por la Bomba 4 Pt ; Valor Real = Valor Modbus
625115 5B5=-—0d—0m  Tiempo trabajado por la Bomba 5 Pt ; Valor Real = Valor Modbus
G25.11.9 BORRARREG=N Borrar contadores 42017 g O0a1
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4.2.2. Parametros de Visualizacion

Parametro Pantalla Descripcion Direccion Rango Modbus
SV5.13 BMB Vmanu=+0.0% Referencia de velocidad manual LOCAL. 42042 -20480 a 20480
SV5.14 BOMB MR1=0.0% Consigna local 1 del PID. Multi-referencia 1. 42151 0a 32760
SV5.15 BOMB MR2=0.0% Consigna local 2 del PID. Multi-referencia 2. 42152 0a 32760
SV5.16 BOMB MR3=0.0% Consigna local 3 del PID. Multi-referencia 3. 42153 0a 32760
SV5.17 BOMB MR4=0.0% Consigna local 4 del PID. Multi-referencia 4. 42154 0a 32760
SV5.18 BOMB MR5=0.0% Consigna local 5 del PID. Multi-referencia 5. 42155 0a 32760
SV5.19 BOMB MR6=0.0% Consigna local 6 del PID. Multi-referencia 6. 42156 0a 32760
SV5.20 BOMB MR7=0.0% Consigna local 7 del PID. Multi-referencia 7. 42157 0a 32760
SV5.21 BOMB MR8=0.0% Consigna local 8 del PID. Multi-referencia 8. 42158 0a 32760
SV5.22 T AutOFF=OFF Tiempo de Parada Automatica. 42044 0a999
SV23  TMEOFFOFF i ic: doosiama on minos nsh  0ao
SV5.24 MAX fluj=1000l/s Nivel de flujo méximo. 42143 0a 32760
SV5.25 NIVEL rese=+100% Reset para el algoritmo de control de flujo. 42145 0a100
SV5.26 FLUJ DOR=0.0l/s Nivel de flujo para dormir. 42324 0a 32760
SV8.1 R=0.0Bar  0.0Bar Valor de consigna PID y de realimentacion. ggg; :)) ifall’i"nz Valor Real = (Valor Modbus / 10)
SV8.2 REGL +0.0% +0.0% Ezlti(é(r)“(:sll (\j/gr:)z;drgir) ;i:.rante el funcionamiento :gggé -_; ::ﬁ;:; 0a22
42008 =» Realim
42003 =» BF1 0> OFF
SV83  1OFF 20FF 30FF Estado delas bombas fijas 1-3. 42004 3 Bp2 | > ROY
42005 > BF3 2> ON
3> FLT
0 => OFF
SV84  4OFF 5OFF Estado de las bombas fijas 4-5. prrorgEden ; :’) SEY
3> FLT
Valor actual leido por la entrada analdgica o la
SV8.5 CAUDAL =0.0l/s entrada de pulsos donde esté cableado el 42142 Valor Real = (Valor Modbus / 10)
SENsor.
En las lineas de visualizacién se mostraran los
SV8.6 Eg:;gi\% PROGRMA mensajes en funcion del estado actual del 42002 0a22

programa de bombas.
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5. MENSAJES DE FALLO. DESCRIPCION Y
ACCIONES

En este apartado se describen los fallos que pueden producirse derivados del funcionamiento del variador
con el programa de bombas. Para ver el listado completo de fallos del equipo, asi como la visualizacién y
el reset de los mismos, ver ‘Manual de SW y Programacion’ del SD700.

5.1. Descripcion de los Fallos

DISPLAY DESCRIPCION
F65 PRESION MIN Disparo generado cuando el valor de la presion es inferior al nivel de presién minima ajustado en la pantalla ‘G25.6.7 BaPRE'.
F66 PRESION MAX Disparo externo, que se prqdyce cuandol esta act!vaqo el Programa Qe Bombas (G25), el equipo esta en marcha y se cierra un
contacto sobre la entrada digital asi configurada, indicando alta presion.
Disparo externo, que se produce cuando esta activado el Programa de Bombas (G25) y se ha ajustado alguna de las entradas
F67 SIN AGUA digitales como 59 FLL SIN AGUA'. Si en estas condiciones, se abre un contacto sobre dicha entrada digital, se genera el fallo
indicando que la bomba est4 trabajando en vacio.
Cuando la corriente del motor es menor que la corriente de cavitacion/subcarga y la velocidad del motor es mayor o igual a la
F68 CAVIT/SUBCAR velocidad de cavitacién/subcarga durante el tiempo definido para ello, se produce el fallo o pausa en funcion del ajuste
realizado. Esta proteccion es para evitar que una bomba trabaje sin agua o sin carga (la deteccion se realiza por subcarga).
F69 DETEC FLUJO La entrada digital configurada como deteccién de flujo indica ausencia de flujo acorde a los ajustes realizados en los

correspondientes parametros. Para mas detalles ver las protecciones ajustadas en G25.6.

La entrada digital configurada como '62 FALLO RIEGO’ detecta que se ha producido un fallo externo en el equipo de riego.

No se cumplen las condiciones ajustadas en el grupo G25.6 con respecto al tiempo de ciclo del variador y el contador de ciclos.
El SD700 ha arrancado un numero de veces superior al permitido sin haber descansado el periodo de tiempo establecido.

Este fallo se produce por dos motivos:

1. Después de arrancar el sistema se supero el tiempo establecido en G25.9.11 sin que se active la entrada digital configurada
como INTERR PRESIO.

2. Después de que la bomba priming ha parado y la bomba del variador ha arrancado, la entrada digital configurada como

F70 F. IRRIGADOR
F71 CICLO REPETI

F72 INTR PRESION

INTERR PRESIO se abri¢ durante el tiempo ajustado en G25.9.10.

5.2. Procedimiento para Solucién de Fallos

DISPLAY CAUSA POSIBLE ACCIONES
Verificar el ajuste del nivel de presién minima.
La referencia de presion es inferior al nivel de presion Comprobar el funcionamiento del detector’d © nivel.
F65 PRESION MIN minima Comprobar el estado de las entradas analogicas 1y 2 en
' las pantallas SV3.1'y SV3.4 del grupo de visualizacion GO
(ver ‘Manual SW'y Prog.’ del SD700).
Se ha provocado un disparo externo al variador Verifique que la presion de la instalacion no supera los
F66 PRESION MAX | cerrando un contacto sobre la entrada digital asi limites establecidos.
configurada. Verifique el cableado de la entrada digital.
Se ha activado un contacto para indicar que hay un fallo
F67 SIN AGUA Se ha provocado un disparo externo al variador por falta de agua. Verifique las condiciones de la
abriendo un contacto sobre la entrada digital. instalacion.
Verifique el cableado de la entrada digital.
La bomba esté trabaiando en vacio Verifique que la bomba de la instalacion no esta trabajando
F68 I ' sin agua o sin carga.
. . . Revise los ajustes de los parametros relativos a la
CAVIT/SUBCAR Iéozssaéués tg? ?ilo\’:g:izr"iztilsgm‘)o de protecciones proteccion de cavitacion/ subcarga dependiendo de su
' ' instalacion.
Verifique que la bomba tiene agua.
La entrada digital configurada como deteccion de flujo Verifique que el detector de flujo tiene agua y esta
F69 DETEC FLUJO indica ausencia del mismo. correctamente cableado.
Revise los ajustes en el grupo G25.6.
Se ha provocado un disparo extemno al variador Verifique su equipo de riego y el correcto cableado entre
F70 F. IRRIGADOR | cerrando un contacto sobre la entrada digital este qel varia?iorp 9oy
configurada como FALLO RIEGO. y ’
El variador presentd varios ciclos de arranque / paro Verifique posibles fugas en la instalacion.
F71 CICLO REPETI (despertar / dormir) en poco tiempo. Verifique los ajustes de esta proteccion en el grupo G25.6.
Verifique que hay agua en el circuito de aspiracion (pozo,
F72 INTR PRESION | Rotura o falta de agua en el circuito de aspiracion. depdsito, etc.).
Verifique el estado del interruptor de presion.
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6. CONFIGURACIONES TIiPICAS

6.1. Control de Grupo de Presion con 3 Bombas Auxiliares,
Arranque y Paro a la Demanda

6.1.1. Configuracion de Parametros

Parametro

[Nombre / Descripcion

|Valor

G1: Ment de Opciones.

4 IDIOMA=ESPANOL

G1.4 / Seleccion de idioma de trabajo

ESPANOL

7 PROG = BOMBAS

G1.7 / Activacion de Programas

BOMBAS (Activa la funcionalidad extendida del control de bombas
en el grupo G25).

G2: Placa de

Motor.

11_MOTOR=00.00A

G2.1/ Intensidad nominal del motor

__A (Ajustar seglin placa motor).

2 VOL_MOTOR=400V

G2.2 / Tension nominal del motor

__V (Ajustar segtin placa motor).

3 POT MTR=00.0kW

G2.3 / Potencia nominal del motor

__kW (Ajustar segun placa motor).

4 RPM MTR=1485

G2.4 / Revoluciones del motor

__rpm (Ajustar seguin placa motor).

5 COS PHI=0.85

G2.5 / Coseno Phi

__(Ajustar segun placa motor).

6 FRC MTR=50Hz

G2.6 / Frecuencia del motor

__Hz (Ajustar segun placa motor).

7 REFRG MTR=63%

G2.7 | Refrigeracion del motor a velocidad
cero

Podemos tomar como referencia los siguientes ajustes:
Bombas sumergidas y motores antideflagrantes =» 5%
Motor Auto-refrigerado =» 63%

Motor con Ventilacién Forzada =» 100%

G4: Entradas - $4.1: Entradas Digitales.

5 ENTRAD DIG1=50

G4.1.5/ Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncion 1

50 = M.ARRANbomba (Arranque del sistema en automatico).

6 ENTRAD DIG2=52

G4.1.6 / Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncién 2

52 = FALLO B.AUX1 (Deteccion de bomba auxiliar 1 en fallo).

7 ENTRAD DIG3=53

G4.1.7 / Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncion 3

53 = FALLO B.AUX2 (Deteccion de bomba auxiliar 2 en fallo).

8 ENTRAD DIG4=54

G4.1.8 / Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncién 4

54 = FALLO B.AUX3 (Deteccion de bomba auxiliar 3 en fallo).

G25: Control de Bombas

- §25.1: Consignas.

1 MODO CONTROL=1

G25.1.1 / Modo de control

1 =» Bombas. El variador arrancara en modo control de bombas.

5 M_Ref1=x.xBar

G25.1.5 / Consigna local 1 del PID

x.xBar = Consigna local 1. (Ajustar en funcién de la instalacion).

G25: Control de Bombas

- §25.2: Ajuste PID.

1 CONS PID=LOCAL

G25.2.1 / Fuente de_consigna del PID

LOCAL => Referencia de velocidad introducida por teclado.

3 RLM PID=EA2

G25.2.3 / Fuente de realimentacion del PID

EA2 = Sefial de realimentacion conectada a Entrada Analégica 2.

G25: Control de Bombas — S25.3:

Condiciones de Arranque.

1 Va pAR=0.0Bar

G25.3.1/ Nivel de despertar para la bomba
variable

x.xBar =» Cuando baja la demanda, el variador puede llegar a
entrar en modo reposo. (Permite ajustar el nivel de despertar para
el variador ajustado como unidades de la consigna de PID).

2 BF VeAR=90.0%

G25.3.2 / Velocidad de arranque de las
bombas fijas

90.0% =>» Ajusta la velocidad de la bomba del variador por encima
de la cual arrancaran las bombas fijas. (Ajustar segun la
instalacion).

3 BF ErAR=10.0%

G25.3.3/ Error PID minimo de arranque de
las bombas fijas

10.0% =» Este parametro permite al usuario la posibilidad de tener
en cuenta el error del PID (%) a la hora de arrancar las bombas
fijas.

4 BF1 T AR=10.0s

G25.3.4 / Tiempo de retardo al arranque de
la bomba fija 1

10.0s =>» Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada al
relé 1.

5BF2 T AR=10.0s

G25.3.5/ Tiempo de retardo al arranque de
la bomba fija 2

10.0s =>» Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada al
relé 2.

6 BF3 T AR=10.0s

G25.3.6 / Tiempo de retardo al arranque de
la bomba fija 3

10.0s =>» Ajusta el retardo de arranque de la bomba fija asociada al
relé 3.
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[Nombre / Descripcion [Valor
G25: Control de Bombas - $25.4: Condiciones de Paro.

Parametro

1Va T DOR=20s

G25.4.1 / Retardo antes de activar el modo
dormir

20s =>» Este retardo sera de aplicacion a cualquiera de las
condiciones que activan el modo dormir y que son: velocidad de
dormir, entrada de No Flujo, medida de flujo y corriente de dormir.

2V Dorm1=+40.0%

G25.4.2 / Velocidad de dormir asignada a la
consigna local 1

+40.0% =» Por debajo de este valor el variador se ira a dormir
siempre que esté seleccionada la consigna local 1.

13 BF ErPA=+0.0%

G25.4.13 / Error PID maximo de paro de
las bombas fijas

0.0% =>» Este parametro permite al usuario la posibilidad de tener
en cuenta el error del PID (%) a la hora de detener las bombas
fijas. (Ajustar segun se requiera).

14 BF1 T PA=10s

G25.4.14 / Retardo al paro de bomba fija 1

10s =>» Ajusta el tiempo de retardo de paro de la bomba fija
asociada al relé 1.

15 BF2 T PA=10s

G25.4.15 / Retardo al paro de bomba fija 2

10s =>» Ajusta el tiempo de retardo de paro de la bomba fija
asociada al relé 2.

16 BF3 T PA=10s

G25.4.16 / Retardo al paro de bomba fija 3

10s =>» Ajusta el tiempo de retardo de paro de la bomba fija
asociada al relé 3.

19V Pro1=+70.0%

G25.4.19 / Velocidad de paro 1 de una
bomba fija

+70.0% =>» Ajusta la velocidad por debajo de la cual el variador
debe permanecer para detener una bomba fija siempre que la
consigna de trabajo sea la consigna local 1 ajustada en G25.1.5.

G25: Control de Bombas - $25.9

: Control de Bombas Fijas.

1 BOMB1 ACTIVA=S

G25.9.1 / Habilitacion bomba fija asociada
alrelé 1

S=SI|=» Si se desea habilitar la bomba fija 1. Si no se va a usar,
puede ajustarse a NO, y el relé 1 quedara libre para otros usos.

2 BOMB2 ACTIVA=S

G25.9.2 / Habilitacion bomba fija asociada
alrelé 2

S=SI <> Si se desea habilitar la bomba fija 2. Si no se va a usar,
puede ajustarse a NO, y el relé 2 quedara libre para otros usos.

3 BOMB3 ACTIVA=S

G25.9.3 / Habilitacion bomba fija asociada
alrelé 3

S=SI <> Si se desea habilitar la bomba fija 3. Si no se va a usar,
puede ajustarse a NO, y el relé 3 quedara libre para otros usos.

6 FP ALTER MOD=1

G25.9.6 / Modo de alternancia de las
bombas fijas

1 =>» Ciclo (La primera bomba en arrancar, ser4 la siguiente a la
(ltima que paro).

6.1.2. Esquema de conexiones

Existen una serie de opciones de configuracion disponibles cuando se encuentra activo el
programa de bombas, que pueden ser configuradas como en el programa estandar.

Sin embargo, a diferencia del programa estandar, cuando el programa de bombas esté activo, el
variador asumira que solo seran ajustables las opciones de cada entrada digital (desde G4.1.5 a
G4.1.10) sin tener en consideracion el ajuste realizado en el parametro ‘G4.1.1 CONF
ENTRDAS’, que las ajusta por bloques.

Esto quiere decir que el usuario configurara el programa de bombas a su medida seleccionando
la funcionalidad y las protecciones que necesite. Para una correcta configuraciéon de las entradas
con el programa de bombas activo, existe informacion adicional en el apartado G25 Control de
Bombas.

Nota: La seleccion del Programa de Bombas, y su posterior de-seleccién, hard que todas las
Entradas Digitales pasen a quedar configuradas en su opcion 00, sin uso, de modo que para un
uso nuevo se hard necesario volver a configurar de forma individual la funcionalidad de las
mismas. De este modo se garantiza un funcionamiento de la instalacion en condiciones seguras
evitando que el hardware externo al equipo pueda provocar ningun tipo de dafio.

Nota: Las salidas digitales también se veran afectadas por la activacion del control de bombas
Para seleccionar una bomba auxiliar se debe proceder del siguiente modo:
o Ajustar cualquier entrada digital libre a las opciones ‘52 FALLO B.AUX1’, ‘563 FALLO
B.AUX2’ o ‘54 FALLO B.AUX3'.
o Habilitar el control de la bomba en la pantalla correspondiente G25.9.1, G25.9.2 y
G25.9.3 respectivamente.
Para quitar la configuracién de esa bomba fija y liberar el relé para otro uso, hay que:

o Deshabilitar el control de la bomba en la pantalla correspondiente G25.9.1, G25.9.2 y
(G25.9.3 respectivamente.
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CONECTOR X1 CONECTOR X2
+24V UST Dl osvde c _
=1 A g Terminal Comin +24vde — 2126 28: Control Bomba 1
4 —{2 L 2 ED1 50: MARRANbomba. ! 271 €  comun
- = ] 7]
],"&gz 3 | S ED2 9 52 FALLO B. AUX1. Fallo Bomba Auxiliarl. | $ 281 § Contacto NC
] | « 275vac |~ | %=
4 | 2 ED3 = 53: FALLO B. AUX2. Fallo Bomba Ausiliar 2. _erTSVac 20| £ 28: Control Bomba 2
5 | | 2 ED4 3 54: FALLO B. AUX3. Fallo Bomba Auxiliar 3. I 11i1 30 ﬁ Comun
— w | | ©
GND DI 6 : g EDS5 = 00: Sin uso. Libre programacion _‘I'-Lﬂs \Ec 31 g Contacto NC
Z I 2 ED6 = 00: Sin uso. Libre programacién _ﬂﬂ?’ﬁi ﬁ 28: Control Bomba 3
8| — ' 33| 3 Comun
— Entrada PTC Motor | ! E @
9 o >34 Contacto NC
EA1 + E Senal de Realimentacion (4-20mA)
Configurable modo V ¢ mA
EA1- Comtin Alim. Sefial Analég.
EA2 +
EA2 -
Terminal Comun OVdc
Terminal Comun +24\Vdc

SD70DTCO006EE

Figura 6.1 Control de Grupo de Presion con 3 Bombas Aucxiliares, Arranque y Paro a la demanda

Nota: Los cables de control tienen que ser apantallados y deben estar conectados a tierra.

6.2. Control de Grupo de Presion con Ocho Consignas de
Presion

6.2.1. Configuracion de Parametros

Parametro [Nombre / Descripcion [Valor
G1: Menti de Opciones.
4 IDIOMA=ESPANOL G1.4 / Seleccion de idioma de trabajo ESPANOL

BOMBAS (Activa la funcionalidad extendida del control de bombas

7 PROG = BOMBAS G1.7 / Activacion de Programas
en el grupo G25).

G2: Placa de Motor.
11_MOTOR=00.00A G2.1/ Intensidad nominal del motor __A (Ajustar seglin placa motor).
2 VOL_MOTOR=400V G2.2 / Tension nominal del motor __V (Ajustar segun placa motor).
3 POT MTR=00.0kW G2.3 / Potencia nominal del motor __kW (Ajustar segun placa motor).
4 RPM MTR=1485 G2.4 / Revoluciones del motor __rpm (Ajustar segun placa motor).
5 COS PHI=0.85 G2.5/ Coseno Phi __ (Ajustar segun placa motor).
6 FRC MTR=50Hz G2.6 / Frecuencia del motor __Hz (Ajustar segun placa motor).

Podemos tomar como referencia los siguientes ajustes:
G2.7 | Refrigeracion del motor a velocidad |Bombas sumergidas y motores antideflagrantes =» 5%
cero Motor Auto-refrigerado =» 63%

Motor con Ventilacion Forzada =» 100%

G3: Referencias.

1 REF1 VEL=PID G3.1/ Fuente de Referencia 1 de velocidad |, > ToMara como referencia of valor ajustado en los
parametros de ajuste de la funcién PID.

7 REFRG MTR=63%
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Parametro

[Nombre / Descripcion

[Valor

G4: Entradas - S4.1: Entradas Digitales.

5 ENTRAD DIG1=50

G4.1.5/ Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncién 1

50 = M.ARRANbomba (Arranque del sistema en automético).

6 ENTRAD DIG2=63

G4.1.6 / Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncion 2

63 =» MULTREF PIN1 (configuracion del bit bajo para la seleccion
de multiples consignas).

7 ENTRAD DIG3=64

G4.1.7 / Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncién 3

64 =» MULTREF PIN2 (configuracion del bit medio para la
seleccion de multiples consignas).

8 ENTRAD DIG4=65

G4.1.8 / Configuracion de la Entrada Digital
Multifuncién 4

65 =» MULTREF PIN3 (configuracion del bit alto para la seleccion
de multiples consignas).

G4: Entradas — S$4.3: En

trada Analdgica 2.

1 SENSOR 2 ?=S

G4.3.1 / Habilita el sensor de la Entrada
Analégica 2

S=S| =» Permite habilitar el sensor de la entrada analdgica 2, que
sera empleado para realimentacion del PID.

2 SENSOR 2=Bar

G4.3.2 / Seleccion de las unidades del
sensor 2

Bar =>» Estas unidades deben ajustarse en funcion del tipo de
sensor que el usuario vaya a utilizar en su instalacion.

3 FORMT EA2=mA

G4.3.3 / Formato Entrada Analdgica 2

mA => Estas unidades deben ajustarse en funcion del tipo de
sensor que el usuario vaya a utilizar en su instalacion.

4 Enmin2=+4mA

G4.3.4 / Rango minimo Entrada Analdgica 2

+4mA => Estas unidades deben ajustarse en funcién del tipo de
sensor que el usuario vaya a utilizar en su instalacion.

5 Smin2=+0.0Bar

G4.3.5 / Rango minimo Sensor 2

+0.0Bar =>» Este rango debe ajustarse en funcion del tipo de
sensor que el usuario vaya a utilizar en su instalacion.

6 Enmax2=+20mA

G4.3.6 / Rango maximo para la Entrada
Analégica 2

+20mA => Estas unidades deben ajustarse en funcion del tipo de
sensor que el usuario vaya a utilizar en su instalacion.

7 Smax2=+10.0Bar

G4.3.7 / Rango méaximo del Sensor 2

+10.0Bar =>» Este rango debe ajustarse en funcion del tipo de
sensor que el usuario vaya a utilizar en su instalacion.

G25: Control de Bombas

- 825.1: Consignas.

1 MODO CONTROL=1

G25.1.1 / Modo de control

1 =» Bombas. El variador arrancara en modo control de bombas.

5 M_Ref1=1.0Bar

G25.1.5 / Consigna local 1 del PID

1.0Bar =» Permite ajustar el valor de la referencia 1 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

6 M_Ref2=2.0Bar

G25.1.6 / Consigna local 2 del PID

2.0Bar =>» Permite ajustar el valor de la referencia 2 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

7 M_Ref3=3.0Bar

G25.1.7 / Consigna local 3 del PID

3.0Bar = Permite ajustar el valor de la referencia 3 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

8 M_Ref4=4.0Bar

G25.1.8 / Consigna local 4 del PID

4.0Bar =» Permite ajustar el valor de la referencia 4 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

9 M_Ref5=5.0Bar

G25.1.9 / Consigna local 5 del PID

5.0Bar =>» Permite ajustar el valor de la referencia 5 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

10 M_Ref6=6.0Bar

G25.1.10 / Consigna local 6 del PID

6.0Bar =» Permite ajustar el valor de la referencia 6 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

11 M_Ref7=7.0Bar

G25.1.11 / Consigna local 7 del PID

7.0Bar =>» Permite ajustar el valor de la referencia 7 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

12 M_Ref8=8.0Bar

G25.1.12 / Consigna local 8 del PID

8.0Bar =>» Permite ajustar el valor de la referencia 8 de velocidad
para el equipo. (Ajustar segun lo requiera la aplicacion).

G25: Control de Bombas

—525.2: Ajuste PID.

3 RLM PID=EA2

G25.2.3 / Fuente realimentacion del PID

EA2 =» Permite seleccionar la Entrada Analégica 2 como sefial de
realimentacion para el PID.

G25: Control de Bombas — S25.3:

Condiciones de Arranque.

1 Va pAR=0.0Bar

G25.3.1/ Nivel de despertar para la bomba
variable

x.xBar =» Cuando baja la demanda, el variador puede llegar a
entrar en modo reposo. (Permite ajustar el nivel de despertar para
el variador ajustado como unidades de la consigna de PID).

G25: Control de Bombas — $25.4: Condiciones de Paro.

1Va T DOR=20s

G25.4.1 / Retardo antes de activar el modo
dormir

20s =>» Este retardo es aplicable a las siguientes condiciones:
velocidad de dormir, entrada de No Flujo, medida de flujo y
corriente de dormir. Si cualquiera de ellas se cumple, el tiempo
para activar el modo dormir comenzara a contar.

2V Dorm1=+40.0%

G25.4.2 / Velocidad de dormir asignada a la
consigna local 1

+40.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 1, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 1. (Ajustar en funcién de la instalacion).

3V Dorm2=+42.0%

G25.4.3 / Velocidad de dormir asignada a la
consigna local 2

+42.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 2, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 2. (Ajustar en funcién de la instalacion).

4V Dorm3=+44.0%

G25.4.4 / Velocidad de dormir asignada a la
consigna local 3

+44.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 3, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 3. (Ajustar en funcién de la instalacion).

5V Dorm4=+46.0%

G25.4.5 / Velocidad de dormir asignada a la
consigna local 4

+46.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 4, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 4. (Ajustar en funcién de la instalacion).

6 V Dorm5=+48.0%

G25.4.6 / Velocidad de dormir asignada a la
consigna local 5

+48.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 5, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 5. (Ajustar en funcién de la instalacién).
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Parametro Nombre / Descripcion Valor

+50.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 6, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 6. (Ajustar en funcién de la instalacion).

+52.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 7, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 7. (Ajustar en funcién de la instalacion).

+54.0% =» Permite ajustar la velocidad de dormir 8, por debajo de
la cual el variador ira a dormir siempre que esté seleccionada la
consigna local 8. (Ajustar en funcién de la instalacion).

G25.4.7 / Velocidad de dormir asignada a la

7V Dorm=+30.0% consigna local 6

G25.4.8 / Velocidad de dormir asignada a la

= 0,
8V Dorm7=+52.0% consigna local 7

G25.4.9 / Velocidad de dormir asignada a la

= 0,
9V Dorm8=+54.0% consigna local 8

6.2.2. Esquema de conexiones

Terminales 1y 2: orden de arranque del sistema en automatico (estado NO).
Terminales 1y 3: multi-referencia pin 1 — Modo PID (estado NO).
Terminales 1y 4: multi-referencia pin 2 — Modo PID (estado NO).
Terminales 1y 5: multi-referencia pin 3 — Modo PID (estado NO).

VELOCIDAD REF Entrada Digital 4 | Entrada Digital 3 | Entrada Digital 2
MULTREF PIN3 MULTREF PIN2 MULTREF PIN 1
G25.1.5 =1.0Bar M_Ref1 0 0 0
G25.1.6 =2.0Bar M_Ref2 0 0 X
G25.1.7 =3.0Bar M_Ref3 0 X 0
G25.1.8 =4.0Bar M_Ref4 0 X X
G25.1.9 =5.0Bar M_Ref5 X 0 0
G25.1.10 =6.0Bar M_Ref6 X 0 X
G25.1.11 =7.0Bar M_Ref7 X X 0
G25.1.12 =8.0Bar M_Ref8 X X X
Nota: 0: Inactivo y X: Activo.
CONECTOR X1 CONECTOR X2
+24VUst Dl savde e c _
1 ‘2 Terminal Comun +24Vdc AL PP Contacto NA
— — 2 é ED1 - 50: M.ARRANbomba. | [27] 5 Comun
— = | 1
} A4 3 £ ED2 - 63: MULTREF PIN1. 28] § Contacto NC
— — n 275Vac | = | &
4 £ ED3 9 64: MULTREF PIN 2. — Ve lag] £ Contacto NA
5 | 5 ED4 3 65: MULTREF PIN 3. | (30 E Comun
|| " I |
GND DI 6 'g ED5 = 00: Sin uso. Libre programacion 3 ﬁ Contacto NC
M | -= . . " 2isvac |__ | @
ED6 = 00: S . Lib ac
L |.II=.| In uso Ibre programacion _ 275 Vi E E Contacto NA
8 : 33| @ Comun
— ﬂH Entrada PTC Motor —
9 4 34 Contacto NC
] 275 Vac L_J
- — SP . . L.
Eal+ [10 E Sefal de Realimentacion (4-20mA)
— \ Configurable modo V 6 mA
19+
EAT- 1 ] Comun Alim. Sefial Analog.
EA2 + (12 :
EA2- |13 :
14 :
15 :
16 :
17 :
18 :
19 | Terminal Comuan 0Vdc
20 Terminal Comun +24Vdc
. SD70DTCO007EE

Figura 6.2 Control de Grupo de Presion con Ocho consignas de Presion

Nota: Los cables de control tienen que ser apantallados y deben estar conectados a tierra.
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1.

REGISTRO DE CONFIGURACION

VARIADOR DE VELOCIDAD:

N° DE SERIE:
APLICACION:
FECHA:
CLIENTE:
NOTAS:

PARAMETROS

7 PROG= ESTANDAR
UPLOAD=N

DOWNLOAD=N

5 ENTRAD DIG1=06
6 ENTRAD DIG2=00
7 ENTRAD DIG3=00
8 ENTRAD DIG4=00
9 ENTRAD DIG5=00
10 ENTRD DIG6=17
1 uds Sensr=l/s
2 Pls/s =100l/s
CANT LIQ/PULSO

3 Rng M=1000l/s

RANGO MAX CAUDAL
1 SEL RELE 1=02

5 SEL RELE 2=03

9 SEL RELE 3=05

1 SALIDA ANG1=01

6 SALIDA ANG2=02

1 AUTO RESET=N

2 N°INTENTOS=1
MAX NUM INTENTOS

3 T ANTES R=5s
TMPO ANTES RESET

4T RESET=15min
TIEMP DESACTIVAC
5F1 AUTO RST=0

6 F2 AUTO RST=0

SD700.
MODELO:

AJUSTES POR DEFECTO AJUSTE 1
G1: Menti de Opciones

ESTANDAR

N

N

G4: Entradas — S4.1: Entradas Digitales

06

00

00

00

00

17

G4: Entradas - S4.4: Entrada de Pulsos

I/s

100l/s

1000I/s

G8: Salidas - S8.1: Relés de Salida
02

03

05

G8: Salidas — $8.2: Salidas Analdgicas

01

02

G12: Auto-reset

5s

15min

AJUSTE 2
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PARAMETROS AJUSTES POR DEFECTO AJUSTE 1 AJUSTE 2
7 F3 AUTO RST=0 0
8 F4 AUTO RST=0 0

G13: Historico de Fallos

1 FO SIN FALLOS
ULTIMO FLL=FXX -

2 FO SIN FALLOS
QUINTO FLL=FXX -
3 FO SIN FALLOS
CUARTO FLL=FXX -
4 FO SIN FALLOS
TERCER FLL=FXX -
5F0 SIN FALLOS
SEGUNDO FLL=FXX -
6 FO SIN FALLOS
PRIMER FLL=FXX -
7 BORRAR FALLO=N N
G25: Control de Bombas — $25.1 Consignas
1 MODO CONTROL=1 1
2 REFR MAN =LOC LOC
3 VEL MAN=+0.0%
VELOCIDAD MANUAL +0.0%
4 REFa MAN=LOCAL LOCAL
5 M_Ref1=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL1 0.0Bar
6 M_Ref2=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL2 0.0Bar
7 M_Ref3=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL3 0.0Bar
8 M_Ref4=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL4 0.0Bar
9 M_Ref5=0.0Bar
CONSIGNA LOCALS 0.0Bar
10 M_Ref6=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL6 0.0Bar
11 M_Ref7=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL7 0.0Bar
12 M_Ref8=0.0Bar
CONSIGNA LOCAL8 0.0Bar
13 T AutOFF=OFF
TIEMP PARO AUTOM OFF
14 ControlComms=N N

G25: Control de Bombas - $25.2: Ajuste PID

1 CONS PID=LOCAL LOCAL
2 CO PIDal=LOCAL LOCAL
3 RLM PID=EA2 EA2
4 PID Kc=1.0
PROPORCIONAL PID 1.0
5 PID Ti=5.0s
INTEGRAL PID 5.0s
6 PID Td=0.0s
DIFERENCIAL PID 0.0s

7 PID ERR=+xx.X% -

8 ERR=+xx.xxkPa -

9 INVERT PID=N N
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PARAMETROS AJUSTES POR DEFECTO AJUSTE 1 AJUSTE 2

G25: Control de Bombas — $25.3: Condiciones de Arranque

1 Va pAR=0.0Bar
NIVL DESPERT VAR 0.0Bar

G25: Control de Bombas — $25.3: Condiciones de Arranque

2 BF VeAR=+90.0%

VELOC ARRANQ BF +90.0%
3 BF ErAR=+10.0%

ERROR ARRANQ BF +10.0%
4 BF1 T AR=10s

RETAR ARRANQ BF1 10s
5BF2 T AR=10s

RETAR ARRANQ BF2 10s
6 BF3 T AR=10s

RETAR ARRANQ BF3 10s
7BF4TAR=10s

RETAR ARRANQ BF4 10s
8 BF5 T AR=10s

RETAR ARRANQ BF5 10s

G25: Control de Bombas - $25.4: Condiciones de Paro
1Va T DOR=20s

RETAR DORMIR VAR 20s
2V Dorm1=+40.0%

VELO1 DORMIR VAR +40.0%
3V Dorm2=+40.0%

VELO2 DORMIR VAR +40.0%
4V Dorm3=+40.0%

VELO3 DORMIR VAR +40.0%
5V Dorm4=+40.0%

VELO4 DORMIR VAR +40.0%
6 V Dorm5=+40.0%

VELO5 DORMIR VAR +40.0%
7V Dorm6=+40.0%

VELO6 DORMIR VAR +40.0%
8 V Dorm7=+40.0%

VELO7 DORMIR VAR +40.0%
9 V Dorm8=+40.0%

VELO8 DORMIR VAR +40.0%
10 NO FLUJO=N N
11 FL DO=0.0l/s

FLUJO PARA DORMI 0.0l/s
12 | DORM=xxxA

CORRIENTE DORMIR XXXA
13 BF ErPA=+0.0%

ERROR PARO BFIJA +0.0%
14 BF1 T PA=10s

RETAR PARO BFIJ1 10s
15BF2 T PA=10s

RETAR PARO BFIlJ2 10s
16 BF3 T PA=10s

RETAR PARO BFIJ3 10s
17 BF4A T PA=10s

RETAR PARO BFlJ4 10s
18 BF5 T PA=10s

RETAR PARO BFIJ5 10s
19V Pro1=+70.0%

VELOCID PARO1 BF +70.0%
20V Pro2=+70.0%

VELOCID PARO2 BF +70.0%
21V Pro3=+70.0%

VELOCID PARO3 BF +70.0%
22V Pro4=+70.0%

VELOCID PARO4 BF +70.0%
23V Pro5=+70.0%

VELOCID PARO5 BF +70.0%
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24V Pro6=+70.0%
VELOCID PARO6 BF

25V Pro7=+70.0%
VELOCID PARO7 BF

26 V Pro8=+70.0%
VELOCID PAROS BF

27 PIDiDO%=0.0%
PID INV % DORMIR

28 DORMIR?=S
29 VdormA=+40.0%
VELO DORM.ANALOG

30 FORZ DORMIR=N

1 Ve FzAR=+70.0%
VELOC FORZ ARRAN
2 Ti FzAR=10s
TMPO FRZ ARRN BF

3 Ve FzPA=+90.0%
VELOC FORZ PARO

4 Ti FzPA=5s
TMPO FRZ PARO BF

1 RET/Pausa=20s
RETAR TRAS PAUSA

2 CAVITACION=N

3 Modo CAV=FALLO
4 Corr CAV=_ A

CORRIENTE CAVITA
5 Velo CAV=+100%
VELOCIDAD CAVITA
6 TDisp CAV=10s
RETAR ACTIV CAV

7 Baja presion=N
9 BaPRE=5.0Bar
NIVL BAJA PRESIO

10 T B Pre=10.0s
RETAR DISP BAJ PR

10 Vmi BAP=+0.0%
VELO MIN BAJ PRE

12 Mod Sob=PAUSA

13 Sopre=100Bar
NIVL ALTA PRESIO

14 T Sopre=0.0s
TIMPO DISP AL PR

15 Modo NF=PAUSA

16 Nflujo Llen=N
17 NFI Vel=+0.0%

VEL MIN NO FLUJO
18 T byp NF=0.0s

TMPO BYPA NO FLU
19 T ret NF=0.0s

RETARDO NO FLUJO
20 Tres Cic=0m

TMPO RESET CICLO

AJUSTES POR DEFECTO AJUSTE 1 AJUSTE 2

+70.0%

+70.0%

+70.0%

G25: Control de Bombas — $25.4: Condiciones de Paro

0.0%

S

+40.0%

N
G25: Control de Bombas — S25.5: Forzados

+70.0%

10s

+90.0%

5s
G25: Control de Bombas — $25.6: Proteccion

20s

N

FALLO

A

+100%

10s

N

5.0Bar

10.0s

+0.0%

PAUSA

100Bar

0.0s

PAUSA

+0.0%

0.0s

0.0s

Om
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21 Ciclos Ar=5

N MAX ARR CICLO 5

G25: Control de Bombas — $25.7: Llenado de Tuberias / Rampa de Consigna
1 LECT PRESI=PID PID
2 VelLLEN=+70.0%
VELOCIDA LLENADO +70%

3 P LLEN=2.0Bar

PRESION FINLLEN 2.0bar

G25: Control de Bombas — S25.7: Llenado de Tuberias / Rampa de Consigna

4 Tpo LLEN=15m
TIEMPO FIN LLENA 15m

5Ra Con=1.0Bar /s 1.0Bar/s
G25: Control de Bombas — $25.8: Compensacion de Consigna por Pérdida de Presion

1 COMP 1=0.0Bar

COMPENSA REFER1 0.0Bar
2 COMP 2=0.0Bar
COMPENSA REFER?2 0.0Bar
3 COMP 3=0.0Bar
COMPENSA REFER3 0.0Bar
4 COMP 4=0.0Bar
COMPENSA REFER4 0.0Bar
5 COMP 5=0.0Bar
COMPENSA REFER5 0.0Bar
G25: Control de Bombas — $25.9: Control de Bombas Fijas
1 BOMB1 ACTIVA=N N
2 BOMB2 ACTIVA=N N
3 BOMB3 ACTIVA=N N
4 BOMB4 ACTIVA=N N
5 BOMB5 ACTIVA=N N
6 FP ALTER MOD=0 0
7 Pon JC=0.0Bar
PRES ARRA JOCKEY 0.0Bar
8 RETon JC=20s
RETA ARRA JOCKEY 20s
9 Pof JC=0.0Bar
PRES STOP JOCKEY 0.0Bar
10 Bpr Tby=300s
B.PRIM.TMPO BYPA 300s
11 Bpr Tdi=OFF
B.PRIM.TMPO DISP OFF
12 LLEN.ASPIRA=0 0
G25: Control de Bombas - $25.10: Algoritmo de Limitacion de Caudal
1 SEL FLUJ=PULSO PULSO
2 MAXflu=1000 I/s
CAUDAL MAXIMO 1000 I/s
3 OFFSET=+0%
OFFSET CAUDA MAX +0%
4 NIVres=+100%
NIVEL RESET FLUJ +100%
5 Rmp DC=+2.0% /s
RAMPA DECEL FLUJ +2.0%/s
6 UnidFLUJO=l/s /s
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PARAMETROS AJUSTES POR DEFECTO AJUSTE 1 AJUSTE 2

G25: Control de Bombas - $25.11: Registros (Solo Lectura)

BORRAR REG=N N
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DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

La empresa:

Nombre: POWER ELECTRONICS ESPANA, S.L.

Direccion: C/ Leonardo Da Vinci, 24-26, 46980 Paterna (Valencia)
Teléfono: +34 96 136 65 57

Fax: +34 96 131 82 01

Declara, bajo su propia responsabilidad, que el producto:

Variador de Velocidad para motores de corriente alterna

Marca: Power Electronics
Nombre del Modelo: Serie SD700

Es conforme a las siguientes Directivas Europeas:

Referencias Titulo
2006/95/CE Material Eléctrico para su utilizacién con determinados limites de tensién
2004/108/CE Compatibilidad electromagnética

Referencias de las normas técnicas armonizadas aplicadas bajo la Directiva de Baja
Tension:

Referencias Titulo
UNE EN 50178: 1998 Equipo electrénico para uso en instalaciones de potencia

Referencias de las normas técnicas armonizadas aplicadas bajo la Directiva de
Compatibilidad Electromagnética:

Referencias Titulo
IEC 61800-3:2004 Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad variable. Parte 3: Requisitos
CEM y métodos de ensayo especificos.

Paterna, a 17 de Enero de 2008

=

David Salvo
Director Ejecutivo
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